INTERNATIONAL SAVA RIVER BASIN COMMISSION

Zavedajo¢ se pomembnosti reke Save za gospodarski, druzbeni in kulturni razvoj regije,
V Zelji da se razvija plovba po celinskih vodah po reki Savi,

Ob upostevanju, da Direktiva 2005/44/ES Evropskega patlamenta in Sveta z dne 7.
septembra 2005 o usklajenih re¢nih informacijskih storitvah (RIS) na celinskih vodnih
obmodjih skupnosti, ter Resolucija $t. 63 UNECE o mednarodnem standardu o sledenju in
dolocanju polozaja plovil na celinskih vodnih obmogjih, predstavlja skupek vodilnih pravil s
pomembno vlogo v plovbi po celinskih vodah,

V Zelji po doslednem izvajanju usklajenega standarda o sledenju in dolocanju polozaja plovil

pti plovbi po reki Savi,

V prepric¢anju, da lahko javni organi z uvedbo sistema za avtomatsko sledenje in dolocanje
polozaja plovil, ki plujejo po vodnih obmocjih Savskega bazena, bistveno prispevajo k
izboljsanju varnosti in ucinkovitosti ladijskega prometa, ter k varstvu okolja,

V skladu z odstavkoma 1 (a) in 2 iz 16. ¢lena Okvirnega sporazuma o Savskem bazenu, je
Mednarodna komisija za Savski bazen (v nadaljevanju: Savska komisija), na svojem V.

rednem zasedanju, ki je potekalo 27. in 28. januarja 2009, sprejela naslednji

SKLEP - 03/09

o sprejetju
STANDARDA O SLEDEN]JU IN DOLOCAN]JU POLOZAJA PLOVIL
V PLOVBI PO CELINSKIH VODAH

1. Besedilo Standarda o sledenju in doloc¢anju polozaja plovil v plovbi po celinskih vodah
je prilozeno k temu sklepu in je sestavni del tega sklepa.

2. Pogodbenice bodo sprejele potrebne ukrepe za izvajanje tega sklepa in bodo obvestile
Savsko komisijo.



Ta sklep je zavezujoca za pogodbenice, razen ce katerikoli izmed clanov Savske
komisije umakne svoj glas v roku 30 dni po sprejetju sklepa, ali obvesti Savsko
komisijo, da mora sklep odobriti ustrezni pristojni organ v njegovi drzavi.

Ce katerikoli izmed ¢lanov Savske komisije umakne svoj glas v roku 30 dni po sprejetju
sklepa, ali obvesti Savsko komisijo, da mora sklep odobriti ustrezni pristojni organ v
njegovi drzavi, bo sekretariat Savske komisije o tem obvestil vse ostale clane Savske
komisije.

Ce nobeden izmed ¢lanov ne umakne svojega glasu oz. ne obvesti Savske komisije o
tem, da mora sklep odobriti ustrezni pristojni organ v njegovi drzavi, zacne ta sklep

veljati 28. februarja 2009.

Z zacetkom veljavnosti postane ta sklep v celoti zavezujoca in neposredno veljavna za
vse pogodbenice.

Sekretariat Savske komisije bo obvestil pogodbenice o zacetku veljavnosti tega sklepa.

Ref. st.: 1R-5-D-09-2/1-2

Zagreb, 28. januar 2009

G. Branko Bacic
Predsednik Savske komisije
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1. Uporaba sledenja in spremljanja plovil v plovbi po celinskih vodah

11 Uvod

Namen tega poglavja je dolociti vse potrebne funkcionalne zahteve v zvezi s sledenjem in
spremljanjem plovil v plovbi po celinskih vodah.

Predstavljen je pregled interesnih podrocij in uporabnikov, Se posebej pa so navedene informacijske
potrebe za vsako posamezno interesno podrocje. Osnova funkcionalnih specifikacij so pravila in
predpisi za plovbo, ki temeljijo na pogovoru s strokovnjaki, ter na obstojecih izkusnjah.

Informacije delimo na naslednje tri skupine:

* Dinamic¢ne informacije, ki se zelo pogosto spreminjajo v sekundah ali minutah.
* Pol-dinamic¢ne informacije, ki se med potjo le nekajkrat spremenijo.

* Staticne informacije, ki se spremenijo manj kot nekajkrat letno.

Za vsako izmed navedenih skupin informacij so znacilni razlicni nacini izmenjavanja informacij:

* S sistemi za sledenje in spremljanje plovil se izmenjujejo predvsem dinami¢ne informacije.

* Elektronske porocevalne naprave, npr. elektronska posta, so namenjene izmenjavi pol-dinamic¢nih
informacij.

* Podatkovne baze so namenjene pridobivanju stati¢nih informacij, ki jih je mogoce dobiti s pomocjo
interneta ali drugih nosilcev podatkov.

V naslednjih odstavkih so natancno opisane informacije, ki se s pomocjo sistemov za spremljanje in
dolocanje polozaja plovil izmenjujejo med plovili, ter med plovilom in obalo. Informacijske potrebe
so opisane glede na spremljanje in dolocanje polozaja, vendar pa so za vecino nalog potrebne
dodatne informacije, kot so geografske informacije, podrobni podatki o tovoru, ter informacije o
naslovu. Taksne informacije zagotavljajo drugi sistemi.

1.2 Podrocje uporabe
Spodnja tabela prikazuje pregled interesnih podrocij obravnavanih v tem dokumentu. Vsako

interesno podrodje je razdeljeno na naloge, za vsako nalogo pa so opredeljeni uporabniki.

Tabela 1.1: Pregled interesnih podrocij, nalog in uporabnikov

Interesno podrogje Naloga Uporabnik

Plovba Srednjerocno:

Predvidevanje v  casovnem
razponu od ve¢ minut do vec ur | Krmar
vnaprej, izven dosega radatja na
krovu

Kratkoroc¢no:
Predvidevanje v  casovnem | Krmar
razponu ve¢ minut vnaprej, v
dosegu radarja na krovu
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Zelo kratkoroc¢no:

Predvidevanje v razponu od | Krmar
nekaj sekund do najve¢ ene
minute vnaprej
Sistem za nadzor in upravljanje | VIS Operater VTS, krmar

plovbe

Upravljanje z zapornicami

Operater zapornic, poveljnik

Nacrtovanje zapornic Operater  zapornic,  krmar,
poveljnik  plovila, upravitel]
flote

Upravljanje z mostovi Operater mostu, krmar

Nacrtovanje mostov Operater mostu, krmar,
poveljnik  plovila, upravitel]
flote

Sluzba za zmanj$evanje nesre¢ Operater v centru  za

zmanj$evanje nesre¢, operater

VTS, operater zapornic,
operater mostu, krmar,
poveljnik  plovila,  pristojni
organ
Upravljanje transporta Nacrtovanje potovanja Poveljnik  plovila,  $pediter,
upravitelj  flote, upravljalec
terminala, krmar, operater VTS,
operater  zapornic, operater
mostu, operater RIS
Prometna logistika Upravitelj flote,  poveljnik
plovila, posiljatel] blaga,

prejemnik, odpravnik blaga

pristani§¢  in

Upravljanje

terminalov

Upravljalec terminala, poveljnik

plovila, odpravnik blaga,
pristaniski ~ organ,  pristojni
organ

Upravljanje tovora in flot

Upravitelj flote, posiljatelj blaga,

prejemnik, odpravnik  blaga,
$pediter, poveljnik plovila
Izvrsevanje Cezmejno Carina, pristojni organ,
poveljnik plovila
Varnost v prometu Pristojni  organ,  poveljnik

plovila (policijski organi)

Pristojbine  za  plovbo in
pristaniske pristojbine

Pristojni ~ organ,  poveljnik
plovila, upravitelj flote, organi
pristojni za plovbo

Informacijske storitve za | Meteoroloski podatki Krmar
plovne poti
Status signala Pristojni  organ,  poveljnik
plovila, upravitelj flote
Vodostaj Pristojni organ, poveljnik

plovila, upravitelj flote, krmar

V naslednjih odstavkih so za vsako interesno podrocje in naloge podrobno opisani uporabniki in

potrebe po informacijah.
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Opomba: vrstni red potrebnih informacij pri vsaki nalogi ne nakazuje razlik v pomembnosti
informacij. Tabela v zadnjem odstavku povzema natan¢nost informacijskih potreb.

1.3 Plovba

Sledenje in dolocanje polozaja plovil se lahko uporablja v podporo aktivni plovbi na krovu.
Postopek plovbe se lahko razdeli na 3 faze:

* Plovba, srednjerocno vnaprej
* Plovba, kratkoro¢no vnapre;
* Plovba, zelo kratkoro¢no vnapre;j

Vsaka faza ima drugacne uporabniske zahteve.
1.3.1  Plovba, srednjerocno vnaprej

Plovba srednjerocno vnaprej je faza plovbe, pri kateri kapitan opazuje in analizira stanje v prometu v
casovnem razponu od nekaj minut do ene ure vnaprej, ter preucuje moznosti, kje bi lahko srecal,

obvozil ali prehitel druga plovila.

Potrebna slika prometa je obicajno "gledanje okoli vogala", ki je v glavnem izven dometa radarja na
krovu.

Izmenjane prometne informacije vsebujejo:
* Oznako

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost glede na teren

* Smer glede na teren

* Destinacijo / nacrtovano pot

* Vrsto plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzino in §irino)

» Stevilo modrih stoZcev

* Natovotjenost/raztovotjenost

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji , itd.)

Hitrost posodabljanja je odvisna od naloge in se razlikuje glede na situacijo v kateri se plovilo nahaja.
(Najvedja hitrost posodabljanja je 2 sekundi.)

1.3.2  Plovba, kratkorocno vnaprej

Plovba kratkoro¢no vnaprej je faza odlocanja v postopku plovbe. V tej fazi so prometne informacije
pomembne za postopek plovbe in vkljucujejo meritve za izogibanje trkom, ce je to potrebno. Ta
funkcija se ukvarja z opazovanjem drugih plovil v bliznji okolici plovila. Izmenjane prometne
informacije vsebujejo:

* Oznako
* Naziv
* Polozaj (dejanski)
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* Hitrost glede na teren (z natanénostjo 1 km/h)

* Smer glede na teren

* Destinacijo / na¢rtovano pot

* Vrsto plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolZino in $irino)

» Stevilo modrih stoZcev

* Natovortjenost/ raztovorjenost

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji , itd.)

Dejanske prometne informacije o polozaju, oznaki, nazivu, smeri, hitrosti glede na teren, smeri,
usmeritvi in namenu (modra oznaka) se neprekinjeno izmenjujejo najmanj vsakih 10 sekund. Za
nekatere poti oblasti vnaprej dolocijo hitrost posodabljanja (najvec 2 sekundi).

1.3.3  Plovba, zelo kratkoro¢no vnaprej

Plovba zelo kratkoro¢no vnaprej je operativni postopek plovbe. Sestavljena je iz izvajanja predhodno
sklenjenih odlocitev na kraju samem in spremljanja njihovih ucinkov. Potrebne prometne informacije
z drugih plovil so zlasti v tem primeru povezane s polozajem lastnega plovila, kot je relativni polozaj,
relativna hitrost itd.

V tej fazi so potrebne naslednje izredno natanéne informacije:

* Relativni polozaj

¢ Relativha usmetitev

* Relativna hitrost

* Relativni tok

* Relativna stopnja obratov

Na podlagi zgoraj omenjenih zahtev je postalo jasno, da z danasnjega staliS¢a za zelo kratkoro¢no
plovbo informacije sledenja in dolocanja polozaja plovil niso uporabne.
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14 Upravljanje plovbe

Upravljanje plovbe vkljucuje najmanj spodaj navedene elemente:

* Sisteme za nadzor plovbe
* Nacrtovanje in upravljanje z zapornicami
* Nacrtovanje in upravljanje z mostovi

1.41  Sistemi za nadzor plovbe

Znotraj sistemov za nadzor plovbe lo¢imo:

* Informacijske storitve
* Storitve za pomoc pri plovbi
* Storitve za organiziranje prometa

V naslednjih odstavkih so opisane potrebe uporabnikov v zvezi s prometnimi informacijami.
1.4.1.1 Informacijske storitve

Informacijske storitve se zagotavljajo z oddajanjem informacij ob to¢no dolocenih ¢asih in intervalih, ali
ko to zahtevajo VTS, ali na zahtevo plovila. Vkljucujejo lahko na primer porocila o polozaju,
identiteti in namenih drugih udelezencev v prometu, stanju vodnega obmocdja, vremenskih razmerah,
nevarnostih, ali kakrsnih koli drugih dejavnikih, ki lahko vplivajo na tranzit plovila.

Za informacijske storitve je potreben pregled prometa v omrezju ali na odseku plovbnega obmocdja.
Prometne informacije vkljucujejo naslednje podatke o plovilu:

* Oznako

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Smer plovila

* Omejitve plovnega prostora

* Destinacijo / nacrtovano pot

* Vrsto plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzino in $irino)

» Stevilo modrih stoZcev

* Natovotjenost/raztovotjenost

» Stevilo oseb na krovu (v primeru nezgode)
* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi  pogoji , itd.)

Pristojni organ predpise vnaprej doloceno hitrost posodabljanja.
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1.4.1.2 Storitev za pomoc pri plovbi

Storitev za pomoc pri plovbi obveséa poveljnika plovila o tezkih plovnih ali meteoroloskih razmerah, ali
pa mu pomaga v primeru napak ali okvar. Ta storitev se obicajno izvaja na zahtevo plovila ali VTS,
kadar je to potrebno.

Da bi zagotovil poveljnika plovila posamezne informacije, potrebuje operater VIS podrobno sliko
dejanskega prometa.

Prispevek sledenja in doloc¢anja polozaja plovil je naslednji:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost plovila

* Smer plovila

* Namen (modra oznaka)

* Destinacija / naértovana pot

* Vrsta plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Ugrez

* Visina plovila nad vodno gladino (v primeru ovir)
» Stevilo modrih stozcev

* Natovotjenost/raztovotjenost

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi  pogoji , itd.)

Ostale potrebne informacije so okoljske in geografske informacije, ter obvestila poveljnikom plovil.

Dejanske prometne informacije o oznaki, poloZaju, smeri, hitrosti in namenu (modra oznaka) se
morajo izmenjavati neprekinjeno (vsake 3 sekunde, skoraj v realnem casu ali z drugo vnaprej
doloceno hitrostjo posodabljanja, ki jo predpise pristojni organ).

Vse ostale informacije so morale biti na voljo na zahtevo operatetja VIS ali ob posebnih priloznostih
(dogodkih).

1.4.1.3 Storitev za organiziranje prometa

Storitev za organiziranja prometa se nanasa na operativino vodenje prometa in vnaprejsnje nacrtovanje
gibanja plovil, da se prepre¢i preobremenjenost in nevarne razmere. Se zlasti je pomembna v ¢asu
visoke gostote prometa, ali ko gibanje posebnega prevoza lahko vpliva na pretok ostalega prometa.
Storitev lahko vkljucuje tudi vzpostavitev in delovanje sistema red¢enja prometa, ali nacrte plovbe
VTS, ali oboje, glede na prednost gibanja, dodelitev prostora, obvezno porocanje o gibanju v
obmoc¢ju VTS, poti, ki jim je treba slediti, omejitve hitrosti, ki jih je treba upostevati, ali druge
ustrezne ukrepe, za katere organ VIS meni, da so potrebni. Zahteve glede slike prometa za stotitev
organiziranja prometa so enake zahtevam, ki so opisane v odstavku 1.4.1.2 Stotitev za pomoc pri

plovbi.
1.4.2 Nacrtovanje upravljanja zapornic in upravljanje

V naslednjih odstavkih so opisani dolgoro¢ni in srednjerocni postopki nacrtovanja upravljanja
zapornic, ter postopek delovanja.



STANDARD O SLEDENJU IN DOLOCANJU POLOZAJA PLOVIL

1.4.2.1 Dolgorocno nacrtovanje upravljanja zapornic

Pri dolgorocnem nacrtovanju upravljanja zapornic gre za nacrtovanje delovanja zapornic od nekaj ur
do enega dneva vnaprej.

V tem primeru se prometne informacije uporabljajo za izboljsanje informacij o ¢akanju in hitrosti
p P . J€ up Jajo za 1zboljsanje ] ]
rehoda na zapornicah, ki prvotno temeljijo na statisticnih informacijah.
p p p 19 ]

Prometne informacije, potrebne za dolgoro¢no nacrtovanje upravljanja zapornic, so:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Smer plovila

* ETA na zapornici

* RTA na zapornici

* Vrsta plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Ugrez

* Visina plovila nad vodno gladino
» Stevilo modrih stoZcev

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

ETA se mora posredovati na zahtevo, ali pa se mora izmenjati v primeru, kadar je prekorac¢ena meja
odstopanja od vnaprej doloc¢enega ETA, ki ga predpise pristojni organ. RTA je odgovor na porocilo
ETA.

1.4.2.2 Srednjerocno nacrtovanje upravljanja zapornic

Pri srednjerocnem nacrtovanju upravljanja zapornic gre za nacrtovanje zapornice do 2 ali 4 cikluse
vnaprej.

V tem primeru se prometne informacije uporabljajo za razporejanje prihajajocih plovil v razpoloZljive
cikluse zapornic in temeljijo na nacrtovanju obvescanja kapitanov o RTA (zahtevani ¢as prihoda).

Prometne informacije, potrebne za srednjerocno nacrtovanje zapornic, so:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost plovila

* Smer plovila

* ETA na zapornici

* RTA na zapornici

* Vrsta plovila ali kombinacije

» Stevilo pomoznih vlaéilcev

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Ugrez

* Visina plovila nad vodno gladino
* Stevilo modrih stozcev

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)
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ETA se mora posredovati na zahtevo, ali pa se mora izmenjati v primeru, kadar je prekoracena meja
odstopanja od vnaprej doloc¢enega ETA, ki ga predpise pristojni organ. RTA je odgovor na porocilo
ETA.

1.4.2.3 Upravljanje zapornic
V tej fazi poteka postopek dejanskega zapiranja.

Za olajsanje delovanja zapornic so potrebne naslednje prometne informacije:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost plovila

* Smer plovila

* Vrsta plovila ali kombinacije

» Stevilo pomoznih vlacilcev

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Ugrez

* Visina plovila nad vodno gladino
» Stevilo modrih stoZcev

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

Dejanske prometne informacije o oznaki, poloZaju, smeri in hitrosti se morajo izmenjavati
neprekinjeno ali pa z vnaprej doloc¢eno hitrostjo posodabljanja, ki jo predpise pristojni organ.

1.4.3 Nacrtovanje upravljanja in delovanja mostov

V naslednjih odstavkih so opisani dolgorocni in srednjerocni postopki nacrtovanja upravljanja
mostov, ter postopek upravljanja.

1.4.3.1 Strednjero¢no nacrtovanje mostov

Pri srednjerocnem nacrtovanju upravljanja mostov gre za doseganje optimizacije pretoka prometa s
pravocasnim odpiranjem mostu za preckanje plovil (zeleni val).

Casovni razpon vnaprej$njega predvidevanja je med 15 minutami in 2 urama. Casovni okvir je
odvisen od lokalnih razmer.

Prometne informacije, potrebne za srednjerocno nacrtovanje upravljanja mostov, so:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost plovila

* Smer plovila

* ETA na mostu

* RTA na mostu

* Vrsta plovila ali kombinacije
* Dimenzije (dolzina in sirina)
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* Visina plovila nad vodno gladino
* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

ETA in polozaj je potrebno posredovati na zahtevo, ali pa v primeru, kadar je prekoracena meja
odstopanja od vnaprej dolocenega ETA, ki ga predpise pristojni organ. Vse ostale informacije morajo
biti dostopne ob prvem stiku ali na zahtevo. RTA je odgovor na porocilo ETA.

1.4.3.2 Kratkoro¢no naértovanje upravljanja mostov
Pri kratkoro¢nem postopku nac¢rtovanja upravljanja mostov se odloca o strategiji odpiranja mostu.

Prometne informacije, potrebne za kratkorocno na¢rtovanje mostov, so:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost plovila

* Smer plovila

* ETA na mostu

* RT'A na mostu

* Vrsta plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Visina plovila nad vodno gladino
* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

Dejanske prometne informacije o polozaju, hitrosti in smeri se posredujejo na zahtevo ali z vnaprej
doloceno hitrostjo posodabljanja, ki jo predpise pristojni organ, npr. vsakih 5 minut. ETA in polozaj
je potrebno posredovati na zahtevo, ali pa v primeru, kadar je prekoracena meja odstopanja od
vnaprej dolocenega ETA, ki ga predpise pristojni organ. Vse ostale informacije morajo biti dostopne
ob prvem stiku ali na zahtevo. RTA je odgovor na porocilo ETA.
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1.4.3.3 Upravljanje z mostovi

V tej fazi poteka dejansko odpiranje mostov in preckanje plovil skozi mostove.
Z.a olajsanje tega postopka so potrebne naslednje prometne informacije:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Hitrost plovila

* Smer plovila

* Vrsta plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Visina plovila nad vodno gladino

Dejanske prometne informacije o oznaki, polozaju, smeri in hitrosti se izmenjujejo neprekinjeno, ali z
vnaprej doloceno hitrostjo posodabljanja, ki jo predpise pristojni organ.

1.5 ZmanjSevanje moznosti nesre¢

Zmanjsevanje moznosti nesre¢ se v tem okviru osredotoca na omejevalne ukrepe: ravnanje v primeru
dejanskih nesrec¢ in zagotavljanje pomodi v nujnih primerih. Za olajsanje tega postopka so potrebne
naslednje prometne informacije:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Smer plovila

* Destinacija / naértovana pot
* Vrsta plovila ali kombinacije

« Stevilo modtih stozcev

* Natovotjenost/raztovorjenost
« Stevilo oseb na krovu

V primeru nesrece se lahko prometne informacije posredujejo samodejno, ali pa jih zahteva oseba, ki
je zadolzena za zmanjSevanje moznosti nestrec.

1.6 Upravljanje transporta

Ta storitev je razdeljena na Stiri dejavnosti:

* Nacrtovanje plovbe

* Prometna logistika

* Upravljanje pristanis¢ in terminalov
* Upravljanje tovora in flot
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1.6.1 Nacrtovanje plovbe

Nacrtovanje plovbe se v tem okviru osredoto¢a na nacrtovanje med plovbo. Med plovbo kapitan
preverja svojo prvotno nacrtovano pot.

Za ta postopek so potrebne naslednje prometne informacije:

* Polozaj (dejanski polozaj lastnega plovila)

* Hitrost (lastnega plovila)

* Destinacija / naértovana pot

* ETA na zapornici/mostu/naslednjem sektotju/terminalu
* RTA na zapornici/mostu/naslednjem sektotju/terminalu
* Dimenzije (dolzina in Sirina lastnega plovila)

* Ugrez (lastnega plovila)

* Visina lastnega plovila nad vodno gladino

* Natovotjenost/raztovotjenost

Prometne informacije se posredujejo na zahtevo, ali pa v primeru posebnega dogodka, npr. ob
spremembi ETA ali RTA.

1.6.2 Prometna logistika
Prometna logistika je sestavljena iz organizacije, nacrtovanja, izvedbe in nadzora prometa.

Za te postopke so potrebne naslednje prometne informacije:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski) (100 m do 1 km)
* Smer plovila

* ETA na cilju

Vse prometne informacije se posredujejo na zahtevo lastnika plovila ali na zahtevo logisticnih
akterjev.

1.6.3 Intermodalno upravljanje pristani$¢ in terminalov

Intermodalno upravljanje pristanis¢ in terminalov obravnava nacrtovanje virov v pristaniscih in na
terminalih.

Spodaj so navedene prometne informacije potrebne za te postopke:

* Oznaka

* Naziv (100 m do 1 km)

* Polozaj (dejanski)

* Smer plovila

* ETA v pristani$cu/ na terminalu
* RTA v pristani$¢u/ na terminalu
* Vrsta plovila ali kombinacije

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Stevilo modtih stozcev

J Natovorjenost/ raztovorjenost
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* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

Upravitelj terminala in upravitelj pristaniS¢a zahtevata prometne informacije ali privolita, da se v
vnaprej dolocenih situacijah prometne informacije posredujejo samodejno.

1.6.4 Upravljanje tovora in flote

Upravljanje tovora in flote obravnava nacrtovanje in optimizacijo uporabe plovil, ter urejanje tovora
in prevoza.

Spodaj so navedene prometne informacije potrebne za te postopke:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj (dejanski)

* Smer plovila (v smeti proti toku/v smeti toka)

* Destinacija

* ETA na zapornici/mostu/cilju/terminalu

* RTA na zapotnici/mostu/cilju/terminalu

* Dimenzije (dolzina in Sirina)

* Natovotjenost/raztovotjenost

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

Odpravnik ali lastnik plovila zaprosita za prometne informacije, ali pa se jima prometne informacije
postedujejo v vnaprej dolocenih situacijah.

1.7 Izvr$evanje

Spodaj opisani obseg izvrSevanja je omejen na storitve v zvezi z nevarnim blagom, nadzorom
priseljevanja in carino.

Prispevek sledenja in dolo¢anja polozaja plovil v teh postopkih je naslednji:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj

* Destinacija / naértovana pot
* Vrsta plovila ali kombinacije
* Dimenzije (dolzina in Sirina)
* Ugrez

Prometne informacije se posredujejo ustreznim organom. Prometne informacije se posredujejo na

zahtevo ali na stalnih, vnaprej dolocenih tockah, ali v posebnih okolis¢inah, ki jih dolo¢i pristojni
organ.
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1.8 Pristojbine za plovbo in pristaniSke pristojbine

Na razli¢nih lokacijah v Evropi je potrebno placati pristojbine za uporabo vodnega obmodja in
pristanisc.

Spodaj so navedene prometne informacije potrebne za te postopke:

* Oznaka

* Naziv

* Polozaj

* Destinacija / nacttovana pot

* Vrsta plovila ali kombinacije

» Stevilo modrih stoZcev

» Stevilo oseb na krovu

* Plovni status plovila (zasidrano, privezano, v plovbi, omejeno s posebnimi pogoji, itd.)

Prometne informacije se postredujejo na zahtevo, ali na stalnih tockah, ki jih dolo¢i pristojni organ za
vodno obmodje ali pristanisca.

1.9 Informacijske storitve za plovbno obmocje
V zvezi z informacijskimi storitvami za plovbno obmocje so opisane tri storitve:

* Vremenska opozorila v primeru izrednih vremenskih razmer
* Status signala
* Vodostaji

V naslednjih odstavkih so opisane posredovane informacije.

1.9.1  Vremenska opozorila (EMMA)

Tekodi evropski projekt "EMMA" (Evropski vedéstoritveni sistem za meteorolosko osvescanje) se
ukvarja s standardizacijo vremenskih opozoril. Standardizirani simboli za meteoroloska opozorila, ki

so nastali v projektu EMMA, se lahko uporabljajo za prikazovanje sporocil na zaslonu celinskega
ECDIS.

Sistem EMMA ne bo zagotavljal neprekinjenih vremenskih informacij, temvec le opozorila v primeru
posebnih vremenskih razmer. Opozorila so podana za regije.

Pri vremenskih opozotilih se lahko uporabljajo samo: km/h (veter), °C (temperatura), cm/h (sneg),
1/ m?h (dez) in m (vidljivost v megli).

Potrebne so naslednje informacije:

* Datum zacetka veljavnosti

* Datum prenchanja veljavnosti (neomejeno: 99999999)
* Zacetek veljavnosti

* Konec veljavnosti

* koordinate zacetka in konca odseka plovne poti (2x)

* Vrsta vremenskega opozorila (Glej PRILOGO B)

* Najmanjsa vrednost
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* Najvedja vrednost
* Klasifikacija opozorila
* Smer vetra (Glej PRILOGO B)

Te informacije se izmenjajo samo ob posebnih dogodkih, v primeru skrajnih vremenskih razmer.

1.9.2  Status signala

Sistemi za sledenje in doloc¢anje polozaja plovil se lahko uporabljajo za prenos statusa prometnih
signalov pri plovbi po celinskihvodah.

Informacije za izmenjavo vkljucujejo:

* Polozaj signala

* Oznako za vrsto signala (ena lu¢, dve luci, "Wahrschau" itd.)
* Smer vpliva

* Trenutni status signala

Primeri signalov so navedeni v PRILOGI C.

Razsirjanje informacij mora biti omejeno na dolo¢eno obmogje.

1.9.3 Vodostaj

Sistemi za sledenje in doloc¢anje polozaja plovil se lahko uporabljajo za prenos (dejanskih) informacij
o vodostaju:

Izmenjane informacije vsebujejo podatke o:

* Merilnih postajah
* Vrednostih vodostaja

Informacije se posredujejo redno ali na zahtevo.
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Funkcionalne specifikacije navajajo potrebe uporabnikov in potrebe po podatkih za posamezna
interesna podrodja. S sistemi za sledenje in dolocanje polozaja se izmenjujejo predvsem dinamicne

informacije.

Tabela 1.2 prikazuje pregled zahtev po natancnosti dinamicnih informacij, ki so povezane z nalogami
opisanimi v tem poglavju.

Tabela 1.2: Pregled zahtev o natan¢nosti dinami¢nih podatkov

Zahtevana Polozaj Hitrost plovila Smer plovila Usmeritev

natanénost

Plovba, srednjeroc¢no | 15—100 m 1- 5km/h - -

vnaprej

Plovba, kratkoro¢no | 10 m 1 1km/h 5° 5°

vnaprej

Informacijska storitev | 100 m — 1 km - - -

VTS

Stotitev za pomoc pti | 10m 1 1 km/h 5° 5°

plovbi VTS

Storitev  organizacije | 10 m 1 1km/h 5° 5°

prometa VTS

Dolgorocno 100 m — 1 km 1km/h - -

nacrtovanje

upravljanja zapornic

Srednjeroc¢no 100 m 0,5 km/h - -

nacrtovanje

upravljanja zapornic

Upravljanje zapornic | 1 m 0,5 km/h 3° -

Srednjeroc¢no 100 m — 1 km 1 km/h - -

nacrtovanje

upravljanja mostov

Kratkoroc¢no 100 m 0,5 km/h - -

nacrtovanje

upravljanja mostov

Upravljanje mostov. | 1 m 0,5 km/h 3° -

Nacrtovanje 15-100 m - - -

potovanja

Prometna logistika 100 m — 1 km - - -

Upravljanje pristanis¢ | 100 m — 1 km - - -

in terminalov

Upravljanje tovora in | 100 m — 1 km - - -

flot

Zmanjsevanje 100 m - - -

moznosti nesre¢

Izvrievanje 100 m — 1 km - - -
100 m — 1 km - - -

Pristojbine za plovbo
in pristaniske
pristojbine
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1 Poleg tega morajo biti izpolnjene zahteve navedene v IMO resoluciji A.915(22) v zvezi s celovitostjo,
dostopnostjo, ter neprekinjenostjo informacij glede natancnosti polozaja na celinskih vodah
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2. Celinski standard AIS
2.1 Uvod

V pomorski plovbi je IMO uvedla sistem za avtomatsko prepoznavanje (AIS). Vse morske plovila na
mednarodni plovbi iz 5. poglavja SOLAS konvencije morajo biti od konca leta 2004 opremljene z
AIS.

Evropski parlament in Svet sta sprejela Direktivo 2002/59/ES o vzpostavitvi spremljevalnega in
informacijskega sistema Skupnosti za promet plovil, ki prevazajo nevarno ali okolju skodljivo blago, z
uporabo AIS za porocanje in spremljanje ladjj.

Tehnologija AIS velja za primerni nacin, ki se lahko uporablja tudi za avtomatsko prepoznavanje ter
sledenje in dolocanje polozaja plovil v plovbi po celinskih vodah. Za uporabo povezano z varnostjo
sta koristna predvsem delovanje AIS v realnem casu ter razpolozljivost svetovnih standardov in
smernic.

Za izpolnjevanje posebnih zahtev plovbe po celinskih vodah je potrebno AIS nadalje razviti v tako
imenovani Celinski standard AIS, ki bo v celoti zdruzljiv s pomorskim AIS IMO in bo vseboval Ze
obstojece standarde plovbe po celinskih vodah.

Ker je celinski AIS zdruzljiv z IMO SOLAS AIS, omogoca neposredno izmenjavo podatkov med
morskimi in plovili za celinske vode, ki plujejo v mesanih prometnih obmodjih.

Uporaba AIS za avtomatsko prepoznavanje in sledenje, ter dolocanje polozaja plovil v plovbi po
celinskih vodah, zagotavlja naslednje lastnosti:

AIS

* je vzpostavljen pomorski navigacijski sistem v skladu z obveznimi zahtevami glede prevoza IMO za
vsa plovila SOLAS;

* deluje v neposrednem nacinu plovilo-plovilo, ter v nacinih plovilo-kopno in kopno-plovilo;

* je varnostni sistem z visokimi zahtevami glede razpoloZljivosti, stalnosti in zanesljivosti;

* je sistem v realnem casu zaradi neposredne izmenjave podatkov s plovila na plovilo;

* je samostojno delujo¢ samoorganizacijski sistem, brez glavne postaje, pri katerem ni potreben
centralni nadzor obvesc¢anja;

* temelji na mednarodnih standardih in postopkih v skladu s Poglavjem V uredbe IMO SOLAS;

* je homologiran sistem za povecanje varnosti plovbe na podlagi certifikacijskega postopka;

* je interoperabilen s pomorskim AIS.

Namen tega dokumenta je dolociti vse potrebne funkcionalne zahteve, spremembe in razsiritve
obstojecega pomorskega AIS, da bi oblikovali celinski AIS za uporabo v plovbi po celinskih vodah.
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2.2 Podrocje uporabe

Sistem avtomatskega prepoznavanja (AIS) je radijski podatkovni sistem na krovu plovila, ki izmenjuje
staticne, dinamicne in s potovanjem povezane podatke plovila med opremljenimi plovili, ter med
opremljenimi plovili in postajami na kopnem. Postaje AIS na krovu v rednih intervalih oddajajo
informacije o oznaki plovila, polozaju in drugih podatkih. S sprejemanjem teh prenosov lahko postaje
AIS na krovu ali na kopnem znotraj radijskega frekvencnega obmocja na ustreznem zaslonu,
podobnem radatrju ali celinskemu ECDIS, samodejno poiscejo, prepoznajo in izsledijo plovila,
opremljena z AIS. Sistemi AIS so namenjeni povecanju varnosti plovbe pri uporabi nacina plovilo-
plovilo, nadzoru (VTS), sledenju in doloc¢anju polozaja plovil, ter podpori pti zmanjsevanju moznosti
nesrec.

Loc¢imo vec vrst postaj AlS:

a) Mobilne postaje razreda A uporabljajo vsa pomorska plovila iz poglavja V IMO SOLAS o
zahtevah glede prevoza;

b) Mobilne postaje razteda B SO/CS z omejeno funkcionalnostjo uporabljajo npt. plovila, namenjena
$portu in rekreaciji;

c) Razlicne izvedbe razreda A, ki imajo popolno funkcionalnost razreda A na ravni VDL, lahko
odstopajo v dodatnih funkcijah in se lahko uporabljajo pri vseh plovilih, ki niso zajeta v zahtevah
glede prevoza IMO (npr. vlacilci, pilotna plovila, plovila za plovbo po celinskih vodah) (v tem
dokumentu pod imenom celinski AIS);

d) Bazne postaje, vkljucno s simpleksnimi in dupleksnimi repetitorskimi postajami na kopnem.

Loc¢imo naslednje nacine delovanja:

a) Delovanje plovilo-plovilo: vsa plovila, opremljena z AIS, lahko sprejemajo statiéne in dinamicne
informacije od vseh drugih plovil, opremljenih z AIS, ki se nahajajo znotraj radijskega frekvenc¢nega
obmodja;

b) Delovanje plovilo-kopno: podatke s plovil, opremljenih z AIS, lahko sprejemajo tudi bazne postaje
AIS, povezane s centrom RIS, kjer je mogoce ustvatiti prometno sliko (T'TT in/ali STT);

) Delovanje kopno-plovilo: s kopnega na plovilo se lahko prenasajo podatki, povezani z varnostjo.

Znacilnost AIS je avtomatski nacin, ki uporablja SOTDMA brez kakrsne koli potrebe po organizaciji
glavne postaje. Radijski protokol je zasnovan tako, da postaje plovila delujejo samostojno na
samoorganiziran na¢in z izmenjavo parametrov dostopne povezave. Cas je razdeljen na 1-minutne
slike z 2250 casovnimi okni na radijsko postajo, ki so usklajene s ¢asom GNSS UTC. Vsak
udelezenec organizira svoj dostop do radijske postaje z izbiro prostih ¢asovnih oken, pri ¢emer
uposteva prihodnjo uporabo ¢asovnih oken s strani drugih postaj. Obvescevalni center za nadzor
dodeljevanja oken ni potreben.

Celinska postaja AlS je obi¢ajno sestavljena iz:
a) oddajno-sprejemne enote VHF (1 oddajnik/2 sprejemnika);

b) sprejemnika GNSS;
¢) obdelovalca podatkov.
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Univerzalni AIS na krovu, ki ga opredeljujejo in priporocajo za uporabo v plovbi po celinskih vodah
IMO, ITU in IEC, uporablja samoorganizitano metodo casovnega dostopa (SOTDMA) v
pomorskem mobilnem pasu VHF. AIS deluje na mednarodno doloc¢enih VHF-frekvencah AIS 1
(161,975 MHz) in AIS 2 (162,025 MHz) in ga je mogoce preklopiti na druge frekvence v pomorskem
mobilnem pasu VHF.

Da bi zadostil posebnim zahtevam plovbe po celinskih vodah, je potreben nadaljnji razvoj AIS v tako
imenovani celinski AIS, ki mora hkrati ostati zdruzljiv s pomorskim AIS IMO.

Sistemi za sledenje in doloc¢anje polozaja plovil v plovbi po celinskih vodah so v skladu z dolo¢ili
IMO zdruzljivi s pomorskim AIS. Sporocila AIS morajo vsebovati:

a) Stati¢ne informacije, kot so uradna Stevilka plovila, klicni znak plovila, naziv plovila, vrsta plovila;
b) Dinamic¢ne informacije, kot je polozaj plovil s prikazom natancnosti in statusom celovitost;

¢) Informacije, ki se nanasajo na plovbo, kot so dolzina in $irina kombinacije plovila in nevarni tovor
na krovu

d) Informacije, znacilne za plovbo po celinskih vodah, npr. $tevilo modtih stozcev/ludi, v skladu z
ADN/ADNR, ali predvideni ¢as prihoda (ETA) do zapornice/mostu/terminala/meje.

Za plovila v gibanju se lahko hitrost posodabljanja dinamicnih informacij na takti¢ni ravni preklaplja
med nac¢inom SOLAS in celinskim nacinom. Pri nac¢inu za celinska vodna obmogja je lahko hitrost
posodabljanja dolocena na ¢as med 2 sekundama in 10 minutami. Za zasidrana plovila je priporocljiva
hitrost posodabljanja vsakih nekaj minut, ali ob spremembi informacij.

AIS je dodaten vir plovnih informacij. AIS ne nadomesti, temve¢ podpira navigacijske storitve, kot
sta radar, opremljen s sistemom za sledenje plovil, ter VTS. AIS je pomemben kot sredstvo za nadzor
in sledenje plovil, opremljenih z njim. Zaradi njunih razlicnih lastnosti se AIS in radar medsebojno
dopolnjujeta.
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2.3 Funkcionalne zahteve
2.3.1 Splosne zahteve za celinski AIS
Celinski AIS temelji na pomorskem AIS v skladu z uredbo IMO SOLAS.

Celinski AIS vkljucuje glavne funkcije IMO SOLAS AIS, pri ¢emer se upostevajo posebne zahteve za
plovbo po celinskih vodah.

Celinski AIS je zdruzljiv z IMO SOLAS AIS in omogoca nepostedno izmenjavo podatkov med
morskimi in plovili za plovbo po celinskih vodah, ki plujejo v mesanih prometnih obmogcjih.

Naslednje zahteve so dopolnilne oz. dodatne zahteve za celinski AIS, ki se razlikuje od IMO SOLAS
AIS.

Pri zasnovi celinskega AIS je potrebno upostevati tehni¢ne smernice za celinski AIS, ki jih je dolocila
in objavila CCNR.

2.3.2 Vsebina informacij
V splosnem se lahko preko celinskega AIS prenasajo samo informacije, povezane s sledenjem,
doloc¢anjem polozaja in varnostjo. Ob upostevanju te zahteve vsebujejo sporocila celinskega AIS

naslednje informacije:

Postavke z oznako "*" se obravnavajo drugace kot za pomorske plovila.

2.3.2.1 Stati¢ne informacije o plovilih

Staticne informacije o plovilih za povbo po celinskih vodah morajo imeti enake parametre in enako
strukturo kot IMO AIS, v kolikor je to mogoce. Neuporabljena polja parametrov se oznacijo z "ni na
voljo".

Dodati je potrebno staticne informacije, znacilne za plovbo po celinskih vodah.

Staticne informacije o plovilih se oddajajo s plovila avtonomno ali na zahtevo.

* Oznaka uporabnika (MMSI) (Standard IMO AIS)

* Ime plovila (Standard IMO AIS)

* Klicna oznaka (Standard IMO AIS)

* Stevilka IMO * (Standard IMO AIS/ni na voljo za celinska
plovila)

* Vrsta plovila in tovora * (Standard IMO AIS/spremenjen za celinski AIS)

* Skupna dolzina (do decimetra natan¢no)*  (Standard IMO AIS/ spremenjen za celinski AIS)
* Skupna $irina (do decimetra natancno) * (Standard IMO AIS/ spremenjen za celinski AIS)
* Enotna evropska identifikacijska stevilka plovila (ENI) (Razsiritev celinskega AIS)

* Vrsta plovila ali kombinacije (ERI) (Razsiritev celinskega AIS)

* Natovotjeno/raztovotjeno plovilo (Razsiritev celinskega AIS)
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2.3.2.2 Dinamicne informacije o plovilih

Dinamiéne informacije o plovilih za plovila po celinskih vodah morajo imeti enake parametre in
enako strukturo kot IMO AIS, v kolikor je to mogoce. Neuporabljena polja parametrov se oznacijo z
"ni na voljo".

Dodati je potrebno dinami¢ne informacije, znacilne za plovbo po celinskih vodah.

Dinamic¢ne informacije o plovilih se oddajajo s plovila avtonomno ali na zahtevo.

* Polozaj (WGS 84) (Standard IMO AIS)

* Hitrost SOG (informacije o kakovosti)* (Standard IMO AIS)

* Smer plovbe COG (informacije o kakovosti)* (Standard IMO AIS)

* Usmeritev plovila HDG (informacije o kakovosti)*  (Standard IMO AIS)

* Stopnja obratov ROT (Standard IMO AIS)

* Natancnost polozaja (GNSS/DGNSS) (Standard IMO AIS)

» Cas el. naprave za dolo¢anje poloZaja (Standard IMO AIS)

* Plovni status (Standard IMO AIS)

* Doloc¢ena modra oznaka (Razsiritev celinskega AIS/regionalni biti

v standardu IMO AIS)

* Kakovost podatkov o hitrosti (Razsiritev celinskega AIS/izpeljan iz
ladijskega senzorja ali GNSS)

* Kakovost informacij o smeri (Razsiritev celinskega AIS/izpeljan iz
ladijskega senzorja ali GNSS)

* Kakovost informacij o usmeritvi plovila (Razsiritev celinskega AIS/izpeljan iz

potrjenega senzorja (npr. ziro) ali
nepotrjenega senzotja)

2.3.2.3 Informacije o plovilih, ki se nanasajo na plovbo

Informacije o plovilih, ki se nanasajo na plovbo morajo za plovila po celinskih vodah imeti enake
parametre in enako strukturo kot IMO AIS, v kolikor je to mogoce. Neuporabljena polja parametrov
se oznacijo z "ni na voljo".

Dodati je potrebno specificne informacije o plovilih, ki se nanasajo na plovbo po celinskih vodah.

Informacije o plovilih, ki se nanasajo na plovbo, se oddajajo s plovila avtonomno ali na zahtevo.

* Destinacija (Sifra lokacije ERI) (Standard IMO AIS)

* Kategorija nevarnega tovora (Standard IMO AIS)

* Najvedji trenutni staticni ugrez * (Standard IMO AIS)

* ETA (Standard IMO AIS)

* Najvedji trenutni stati¢ni ugrez * (Standard IMO AIS/ sptemenjen za
celinski AIS

* Klasifikacija nevarnega tovora (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4 Informacije o upravljanju prometa
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Informacije o upravljanju prometa so namenjene posebni uporabi v plovbi po celinskih vodah. Te
informacije se posredujejo po potrebi, ali na zahtevo samo plovilom za plovbo po celinskih vodah ali
od njih.

2.3.2.4.1 ETA na zapornici/mostu/terminalu

Informacije ETA na zapornici/mostu/terminalu se prenasajo kot naslovljeno sporocilo s plovila na
kopno.

* Oznaka zapotnice/mostu/terminala (UN/LOCODE) (Razsiritev celinskega AIS)
* ETA na zapornici/mostu/terminalu (Razsiritev celinskega AIS)
» Stevilo pomoznih viacilcev (Razsiritev celinskega AIS)
* Visina plovila nad vodno gladino (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4.2 RTA na zapornici/mostu/terminalu

Informacije RTA na zapornici/mostu/terminalu se prenasajo kot naslovljeno sporodilo s kopnega na
plovilo.

*Oznaka zapornice/mostu/terminala (UN/LOCODE) (Razsiritev celinskega AIS)
* RTA na zapornici/mostu/terminalu (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4.3 Stevilo oseb na krovu

Informacije o $tevilu oseb na krovu se po moznosti prenasajo kot naslovljeno sporocilo s plovila na

kopno na zahtevo ali ob dogodku.

* Skupno Stevilo oseb na krovu (Standard IMO AIS)
* Skupno $tevilo ¢lanov posadke na krovu (Razsiritev celinskega AIS)
* Stevilo potnikov na krovu (Razsiritev celinskega AIS)
» Stevilo ladijskega osebja na krovu (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4.4 Status signala

Informacije o statusu signala se prenasajo kot sporocilo s kopnega na plovilo.

* Polozaj signala (WGS84) (Razsiritev celinskega AIS)
* Oblika signala (Razsiritev celinskega AIS)
* Stanje luci (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4.5 Opozorila EMMA

Opozorilne informacije EMMA se prenasajo kot sporocilo s kopnega na plovilo.

* Krajevna vremenska opozorila (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4.6 Vodostaji

Informacije o vodostajih se prenasajo kot sporocilo s kopnega na plovilo.
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* Krajevne informacije o vodostaju (Razsiritev celinskega AIS)

2.3.2.4.7 Varnostna sporocila

Varnostna sporocila se po potrebi prenasajo v obliki oddajanih ali naslovljenih sporocil.

2.3.3 Interval poroCanja pri prenosu informacij
Razli¢ne vrste informacij celinskega AIS se prenasajo z razlicnimi hitrostmi porocanja.

Za plovila v gibanju na obmocju celinskih vodnih obmocij se lahko hitrost porocanja za dinamicne
informacije preklaplja med nac¢inom SOLAS in nac¢inom za celinska vodna obmod¢ja. Pri nacinu
plovbe po celinskih vodah se lahko hitrost poveca do dveh sekund. V mesanih prometnih obmocijih,
kot so morska pristani$ca, lahko pristojni organ zmanjsa hitrost sporocanja dinamicnih informacij, da
zagotovi ravnovesje pri nacinu porocanja med plovili za plovbo po celinskih vodah in plovili SOLAS.
Nacin sporocanja se preklaplja z ukazi TDMA iz bazne postaje (avtomatsko preklapljanje s
sporoc¢ilom 23 prek omrezja TDMA) in z ukazi s sistemov na krovu, npr. MKD, ECDIS ali z
racunalnika na krovu, preko vmesnika, npr. IEC 61162 (avtomatsko preklapljanje z ukazom s sistema
na krovu). Za staticne informacije in informacije v zvezi s plovbo je priporo¢ljiva hitrost porocanja
nekaj minut, na zahtevo ali ob spremembi informacij.

Uporabljajo se naslednje hitrosti poroc¢anja:
Stati¢ne informacije o plovilih Vsakih 6 minut, ali ko se podatki spremenijo, ali na zahtevo
Dinamicne informacije o plovilih ~ Odvisno od statusa plovbe in nacina delovanja plovila, bodisi

nacina za celinska vodna obmodja ali nacina SOLAS (privzet),
glej tabelo 2.1

Informacije v zvezi s potovanjem Vsakih 6 minut, ob spremembi podatkov, ali na zahtevo
Informacije o upravljanju prometa Kot je zahtevano (dolodi pristojni organ)
Varnostna sporocila Kot je zahtevano
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Tabela 2.1: Hitrost posodabljanja dinami¢nih informacij o plovilih

Dinamiéni pogoji plovila Nominalni interval poroc¢anja

Plovilo, ki je "zasidrana" in se premika s hitrostjo | 3 minute'
najvec 3 vozlov

Plovilo, ki je "zasidrana" in se premika s hitrostjo, | 10 sekund®
vecjo od 3 vozlov

Plovilo, ki deluje v nacinu SOLAS in se premika s | 10 sekund’
hitrostjo 0—14 vozlov

Plovilo, ki deluje v nac¢inu SOLAS in se premika 31/3 sekunde!

hitrostjo 0—14 vozlov ter spreminja smer

»

Plovilo, ki deluje v nacinu SOLAS in se premika s | 6 sekund’
hitrostjo 14-23 vozlov
Plovilo, ki deluje v nacinu SOLAS in se premika s | 2 sekundi

hitrostjo 14-23 vozlov ter spreminja smer

Plovilo, ki deluje v nacinu SOLAS in se premika s | 2 sekundi
hitrostjo, vecjo od 23 vozlov

Plovilo, ki deluje v nacinu SOLAS in se premika s | 2 sekundi
hitrostjo, vec¢jo od 23 vozlov ter spreminja smer

Plovilo, ki deluje v nacinu za celinska vodna obmocja | Doloc¢ena med 2 sekundama in 10 sekundami
in je v gibanju 2

1 Kadar mobilna postaja zazna semafor (glej ITU-R M.1371-1, priloga 2, § 3.1.1.4),
Se mora hitrost porocanja povisati na 2 sekundi (glej ITU-R M.1371-1, priloga 2, § 3.1.3.3.2).

2 Z uporabo sporocila 23 ga preklopi pristojni organ ob vstopu plovila v obmodje celinskih vodnih poti.

2.3.4 Tehnoloska platforma

Tehni¢na resitev za celinski AIS temelji na enakih tehni¢nih standardih kot IMO
SOLAS AIS (Rec. ITU-R M.1371-1, IEC 61993-2).

Uporaba izpeljank mobilne postaje razreda A, ali izpeljank mobilne postaje razreda B "SO" z
uporabo tehnik SOTDMA, je priporocena kot podlaga za celinski AIS. Uporaba izpeljank razreda B
"CS" z uporabo tehnik CSTDMA ni mozna, ker ne zagotavlja enakih zmogljivosti kot oprema
razreda A ali razreda B "SO", ne omogoca uspesnega prenosa na radijsko povezavo in ne zagotavlja
moznosti posiljanja posebnih sporocil celinskega AIS, ki jih opredeljuje ta standard.

Dokler niso na voljo naprave razreda B "SO", je mobilna oprema celinskega AIS izpeljanka mobilne
opreme pomorskega AIS razreda A, v skladu z uredbo IMO SOLAS.

2.3.5 ZdruZljivost s transpondetji IMO razreda

Transponderji celinskega AIS morajo biti usklajeni s transpondertji IMO razreda A in morajo zato
omogocati sprejemanje in obdelavo vseh sporocil IMO AIS (v skladu s tehni¢nimi klasifikacijami
ITU-R M.1317-1 in IALA o ITU-R M.1371-1) ter sporocil, ki jih doloc¢a poglavje 2.4 tega standarda.

Za transponderje celinskega AIS ni potrebna zmoznost prenosa (tx) DSC ali zagotavljanje MKD,
zato lahko proizvajalci odstranijo zadevno strojno in programsko opremo iz transpondetjev razreda

A.
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2.3.6 Posebni identifikator

Da bi zagotovili skladnost s pomorskimi plovili, je potrebno uporabiti identifikacijsko oznako
pomorske mobilne storitve (MMSI), kot posebni identifikator postaje (identifikator radijske opreme)
za transpondetje celinskega AIS.

2.3.7 Aplikacijski identifikator za posebna sporocila celinskega AIS

V skladu z informacijskimi zahtevami za plovbo po celinskih vodah se uporabljajo posebna sporocila.
Aplikacijo posebnih sporocil sestavlja standardni okvir AIS (oznaka sporocila, kazalnik ponovitev,
oznaka pristanisca izplutja, oznaka namembnega pristanisca), aplikacijski identifikator (Al = DAC +
FI) in vsebina podatkov (spremenljiva dolZina do dolocene najvisje vrednosti).

16-bitni aplikacijski identifikator (Al = DAC + FI) sestoji iz
10-bitne kode doloc¢enega obmocja (DAC): mednarodnega (DAC = 1) ali regionalnega (DAC > 1)
6-bitnih funkcijskih oznak (FI) — omogocajo 64 posebnih aplikacijskih sporo¢il.

Za celinski AIS se uporabljajo posebna sporocila DAC "200".

Posebna aplikacijska sporocila DAC “200” za celinski AIS vzdrzuje CCNR, da bi uskladili njihovo
razporeditev.

2.3.8 Aplikacijske zahteve

Potrebno je vnesti in prikazati sporocila celinskega AIS (z binarno kodo). To se izvede z aplikacijo
(po moznosti z GUI, ki lahko deluje kot vmesnik za transponder AIS) na predstavitvenem vmesniku
(PI) ali na samem transponderju. Tu se obravnavajo morebitne pretvorbe podatkov (npr. vozli v
km/h), ali informacije v zvezi z vsemi kodami ERI (lokacija, vtsta plovila).

Poleg tega mora biti omogoceno tudi shranjevanje staticnih podatkov, znacilnih za celino v notranji
pomnilnik transponderja ali zadevne aplikacije, da bi se informacije ohranile, ko naprava ni
prikljuc¢ena na elektri¢no omrezje.

Da bi v transponder lahko programirali podatke, znacilne za celino, so vhodni stavki navedeni v
PRILOGI D: Predloge stavkov za digitalni vimesnik za celinski AIS

Za opremo celinskega AIS je potreben najmanj zunanji vmesnik RTCM SC 104 za vnos popravka
DGNSS in celovitih informacij.
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STANDARD O SLEDENJU IN DOLOCANJU POLOZAJA PLOVIL

2.4.1 Sporotila 1, 2, 3: Porocila o poloZaju (ITU-R 1371-1, §3.3.8.2.1)

Tabela 2.2: Porocila o polozaju

Parameter Stevilo bitov Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporodila je 1,2 ali 3

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz Stevila ponovitev
sporocila.

Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj vec

Oznaka uporabnika (MMSI) | 30 Stevilka MMSI

Plovni status 4 0 = plovba z uporabo mototja; 1 = zasidrano; 2 = ni pod
poveljstvom; 3 = omejena moznost manevriranja; 4 =
omejeno z ugrezom; 5 = privezano; 6 = na kopnem; 7 =
izvaja ribolov; 8 = plovba z uporabo jader

Stopnja obratov ROTAIS 8 1127 (128 (80 hex) oznacuje “ni na voljo”, kar je privzeta
nastavitev).

Oznacena je z ROTAIS = 4,733
SQRT((ROTINDICATED) stopinj/min

ROTINDICATED je stopnja obratov (720 stopinj na
minuto), kot prikazuje zunanji senzor.

+127 = obraca se v desno pri 720 stopinjah na minuto, ali
ved;

—127 = obraca se v levo pri 720 stopinjah na minuto, ali vec.

Hitrost 10 Hitrost plovila v 1/10 vozlov (0-102,2 vozla)

1023 = ni na voljo; 1022 = 102,2 vozla ali vec*1

Natanc¢nost polozaja 1 1 = visoka (< 10 mj; Diferencialni nacin npr. sprejemnika

DGNSS)

0 = nizka

(> 10 m; Avtonomni nacin npr. sprejemnika GNSS, ali
druge clektronske naprave za dolocanje polozaja) ; privzeta
nastavitev = 0

Zemljepisna dolzina 28 Zemljepisna dolzina v 1/10 000 min (£180 stopinj, Vzhod
= pozitivna, Zahod =
negativna.

181 stopinj (6791ACO hex) = ni na voljo = privzeta
nastavitev)

Zemljepisna Sirina 27 Zemljepisna Sirina v 1/10 000 min (£90 stopinj, Sever =
pozitivna, Jug = negativna, 91 stopinj (3412140 hex) = ni na
voljo = privzeta nastavitev)

Smer 12 Smer v 1/10° (0-3599). 3600 (E10 hex) = ni na voljo =
privzeta nastavitev;

3 601 — 4 095 se ne sme uporabljati.

Dejanska smer v katero je | 9 Stopinje (0-359) (511 oznacuje ni na voljo = privzeta

plovilo obrnjeno nastavitev).

Casovni zig 6 Sekunda UTC, ko je sporocilo nastalo (0-59 ali 60, ce
¢asovni zig ni na voljo, kar je tudi privzeta nastavitev, ali 62
Ce sistem elektronske naprave za dolocanje polozaja deluje v
nacinu ocenjevanja (na slepo), ali 61, ce je sistem za
dolocanje polozaja v nacinu ro¢nega vnosa, ali 63, ¢e sistem
za doloc¢anje poloZaja ne deluje).

Modra oznaka 2 Prikaz nastavitve moder oznake: 0 = ni na voljo = privzeta
nastavitev, 1 = ne 2 =
da, 3 = se ne uporablja *2

Regionalni biti 2 Namenjeni za opredelitev s strani krajevnih pristojnih
organov. Kadar se ne uporabljajo morajo biti nastavljeni na
0. Regionalne aplikacije ne smejo uporabljati nicle.

Rezerva 1 Ni v uporabi. Nastavljena mora biti na niclo. Rezervirana za

prihodnjo uporabo.
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Zastava RAIM 1 RAIM  (avtonomno  spremljanje  integritete  prek
sprejemnika) zastava elektronske naprave za dolocanje
polozaja; 0 = RAIM ni v uporabi = privzeta nastavitev; 1 =

RAIM v uporabi)
Stanje komunikacije 19 Glej ITU-R M. 1371-1 tabela 15B
168 Zavzema 1 rezo

*1 Vozle je potrebno izracunati v km/h z zunanjo opremo na krovu.

*2 Se ovrednoti le, ¢e porocilo prihaja s celinskega AIS plovila in ¢e je informacija avtomatskega izvora (neposredni priklop na stikalo).
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2.4.2 Sporocilo 5: Stati¢ni in s plovbo povezani podatki o plovilih (ITU-R 1371-1, §3.3.8.2.3)

Tabela 2.3: Porocilo o stati¢nih in dinami¢nih podatkih o plovilih

Parameter Stevilo bitov Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 5

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz $tevila ponovitev sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢

Oznaka uporabnika (MMSI) 30 Stevilka MMSI

Kazalnik razlicice AIS 2 0 = Postaja v skladu z AIS izdajo 0; 1 - 3 = Postaja v skladu s
prihodnjimi izdajami AIS 1, 2 in 3.

Stevilka IMO 30 1-999999999 ; 0 = ni na voljo = privzeta nastavitev *1

Klicni znak 42 7 X 6 bitni znaki ASCIL, "@@@@@@@" = ni na voljo =
privzeta nastavitev. *2

Naziv 120 Najve¢ 20 6-bitnih znakov ASCII,
@REEEEQEQEQARQA@@W@@@@ = ni na volio
= privzeta nastavitev.

Vista plovila in tovora 8 0 = ni na voljo, ali ni plovila = privzeta nastavitev; 1 - 99 = kot
je dolo¢eno v § 3.3.8.2.3.2; 100 - 199 = predvideno za
regionalno uporabo; 200- 255 = predvideno za prihodnjo
uporabo. *3

Dimenzije plovila/konvoja 30 Referencna tocka za sporoceni polozaj; Prikazuje tudi
dimenzije plovila v metrih (glej sliko 18 in § 3.3.8.2.3.3) *4,5,6

Vrsta elektronske naprave za | 4 0 = Nedefinirana (privzeta nastavitev);

dolocanje polozaja 1=GPS,

2 = GLONASS,

3 = Kombinacija GPS/GLONASS,
4 = Loran-C,

5 = Chayka,

6 = Integriran navigacijski sistem,

7 = Nadzorovan,

8 - 15 = ni v uporabi.

ETA 20 Predvideni ¢as prihoda; MMDDHHMM UTC
Biti 19 - 16: mesec; 1 - 12; 0 = ni na voljo = privzeta
nastavitev;

Biti 15 - 11: dan; 1 - 31; 0 = ni na voljo = privzeta nastavitev;
Biti 10 - 6: ura; 0 - 23; 24 = ni na voljo = privzeta nastavitev;
Biti 5 - 0: minuta; 0 - 59; 60 = ni na voljo = privzeta
nastavitev.

Najvedji trenutni staticni ugrez 8 v 1/10 m, 255 = ugrez 25,5 m ali ve¢, 0 = not ni na voljo =
privzeta nastavitev; *5

Destinacija 120 Najve¢ 20 6-bitnih znakov ASCII;
g@@@@@@@@@@@@@@@@@@@ = ni na voljo.

DTE 1 Podatkovni terminal pripravljen (0 = na voljo 1 = ni na voljo
= privzeto)

Rezerva 1 Ni v uporabi. Nastavljena mora biti na niclo. Rezervirana za
prihodnjo uporabo.

424 Zavzema 2 rezi

*1 Za plovila za plovbo po celinskih vodah je nastavljena na 0

*2 Za plovila za plovbo po celinskih vodah se uporablja koda ATIS

*3 Za plovbo po celinskih vodah se uporabljajo tri najbolj uporabne vrste plovil.

*4 Dimenzije se nastavijo na najvecjo velikost konvoja v obliki pravokotnika.

*5 Celinske informacije z natan¢nostjo do 1 dm se zaokrozijo navzgor

*6 Informacije o referen¢nih tockah se pridobijo iz zapisa SSD NMEA z oznacitvijo polja “oznaka pristanisca izplutja”.
Informacije o referencnih tockah polozZaja se shranjujejo kot notranje. Ostale oznake pristanis¢ izplutja vodijo do informacij
o referenénih toc¢kah za zunanje referenc¢ne tocke.
*7 Uporabljajo se lokacijske kode UN, ter kode terminalov ERI
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2.4.3 Sporotilo 23, Ukaz skupinskega dodeljevanja (Osnutek revizije ITU-R M. 1371-2)

Ukaz skupinskega dodeljevanja se prenasa preko osnovne postaje, kadar deluje kot kontrolni subjekt
(glej § 3.3.6 ff, priloga 2 in § 3.20, priloga 8 k Osnutku revizije ITU-R

M.1371-2). To sporocilo se usmeri na mobilno postajo v doloceni regiji in se izbere po kriterijih
"Vista plovila in tovora" ali "Virsta postaje". Sprejemna postaja uposteva vsa izbirna polja hkrati in
upravlja naslednje obratovalne parametre mobilne postaje: nacin prenosa/sprejema; interval
porocanja; trajanje “tisine”.

Tabela 2.4: Ukaz skupinskega dodeljevanja

Parameter Stevilo bitov Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporodila je 23; vedno 23

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz Stevila ponovitev
sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢

Oznaka pristanisca izplutja 30 MMSI dodeljevalne postaje

Rezerva 2 Rezerva. Nastavljena mora biti na niclo. Rezervirana za
prihodnjo uporabo.

Zemljepisna dolzina 1 18 Zemljepisna dolzina obmocja za katerega velja skupinska

dodelitev; zgornji desni kot (severovzhod) ; v 1/10 min
(£180°, Vzhod = pozitivna; Zahod = negativna).

Zemljepisna Sirina 1 17 Zemljepisna Sirina obmoc¢ja za katerega velja skupinska
dodelitev; zgorniji desni kot (severovzhod); v 1/10 min
(£90°, Sever = porzitivna; Jug = negativna)

Zemljepisna dolzina 2 18 Zemljepisna dolzina obmocja za katerega velja skupinska
dodelitev; spodnji levi kot (jugozahod) ; v 1/10 min
(£180°, Vzhod = pozitivna; Zahod = negativna).

Zemljepisna $irina 2 17 Zemljepisna Sirina obmodja za katerega velja skupinska
dodelitev; spodnji levi kot
(jugozahod); v 1/10 min
(+90°, Sever = pozitivna; Jug = negativna).

Vista postaje 4 0 = Vse vrste mobilnih postaj (privzeto) ;

1 = Samo mobilna postaja razreda A ;

2 = Vse vrste mobilnih postaj razreda B;

3 = zra¢na mobilna postaja SAR;

4 = Samo “SO” mobilne postaje razreda B ;

5= Samo “CS” ladijska mobilna postaja razreda B;
6= Celinske plovne poti

7 do 9= regionalna uporaba in

10 do 15 = za prihodnjo uporabo

Vista plovila in tovora 8 0= Vse vrste (privzeta nastavitev)

1..99 Glej tabelo 50, priloga 8 k Osnutku revizije ITU-R
M.1371-2

100...199 Rezervirano za regionalno uporabo

200...255 Rezervirano za prihodnjo uporabo

Rezerva 22 Rezervirana za prihodnjo uporabo. Ni v uporabi.
Nastavljena mora biti na niclo.
Nacin Tx/Rx 2 Ta parameter daje zadevnim postajam ukaze za preklop na

enega izmed naslednjih nacinov:

0 = TxA/TxB, RxA/RxB (privzeto); 1 = TxA, RxA/RxB,
2 = TxB, RxA/RxB,

3 = rezervirano za prihodnjo uporabo

Interval poroc¢anja 4 Ta parameter daje zadevnim postajam ukaze za preklop na
intervale poroc¢anja navedene v spodniji tabeli 2.5.
Ni porocanja 4 0 = privzeto = porocanje je neprekinjeno; 1 — 15 = ni

porocanja v obdobju od 1 do 15 minut.
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Rezerva 6 Rezerva. Ni v uporabi. Nastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.
Skupaj 160 Zavzema eno ¢asovno obdobje.

Tabela 2.5: Nastavitve intervalov porocanja za uporabo s sporocilom 23

Nastavitev polja za intervale porocanja Interval porocanja za sporocilo 18

Kot navaja avtonomni nacin

10 minut

6 minut

3 minute

1 minuta

30 sekund

15 sekund

10 sekund

5 sekund

M=l kol NN KoY RO § - ROVY | (O o Kew]

Naslednji krajsi interval porocanja

—_
=)

Naslednji daljsi interval poroc¢anja

11 2 sekundi (se ne uporablja za razred B "CS")

12-15 Rezerviran za prihodnjo uporabo

Opomba: Ko z ukazom 1 ali 2 iz nacina Tx/Rx ustavimo delovanje dvojnega kanala, je potrebno
vzdrzevati zahtevani interval porocanja preko preostalega prenosnega kanala.
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2.4.4 Uporaba posebnih sporo&il (ITU-R 1371-1, §3.3.8.2.4/§3.3.8.2.6)

Za izmenjavo podatkov v plovbi po celinskih vodah so dolocena posebna sporocila za uporabo v
celinskem AIS.

Regionalni identifikatorji aplikacij (RAI) posebnih sporocil celinskega AIS vsebujejo funkcijske
oznake (FI) DAC “200”, navedene v tem poglavju.

2.4.4.1 Dodeljevanje funkcijskih oznak (FI) na podrocju celinskega AIS

Dodeljevanje in uporabo funkcijskih oznak na podrodju celinskega AIS opisuje ITU-R
M.1371-1 tabela 37B. Vsaka FI na podroc¢ju celinskega AIS se dodeli eni izmed naslednjih skupin
podrocij uporabe:

* Splosna uporaba (Gen).

* Sistem za nadzor plovbe (VTS).
* Pomoc pri plovbi (A-to-N).

* Iskanje in resevanje (SAR).

Tabela 2.6: FI na podro¢ju celinskega AIS

FI FIG Naziv mednarodnega Posiljatelj Oddajanje Naslovljen | Opis
funkcijskega sporocila

10 Gen Stati¢ni in s plovbo povezani | Plovilo X Glej 2.4.4.2.1
podatki o plovilih za plovbo Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah po celinskih vodah FI 10:

Stati¢ni in s plovbo povezani
podatki o plovilih za plovbo
po celinskih vodah

21 VTS ETA na Plovilo X Glej 2.4.4.2.2
zapornici/mostu/terminalu Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah FI 21:
ETA na
zapornici/mostu/terminalu

22 VTS RTA na Kopno X Glej 2.4.4.2.3
zapornici/mostu/terminalu Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah FI 22:
RTA na
zapornici/mostu/terminalu

23 VTS Opozorilo EMMA Kopno X Glej 2.4.4.2.5

Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah FI 23:
Opozorilo EMMA

24 VIS Vodostaj Kopno X Glej 2.4.4.2.6

Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah 24:
Vodostaji

40 A-to- Status signala Kopno X Glej 2.4.4.2.7

N Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah 40: Status
signala

55 SAR Stevilo oseb na krovu plovila | Plovilo X X (po Glej 2.4.4.2.4

za plovbo po celinskih vodah moznosti) Posebno sporocilo za plovbo
po celinskih vodah FI 55:
Stevilo ljudi na krovu

Nekatere FI na podrocju plovbe po celinskih vodah so rezervirane za prihodnjo uporabo.

2.4.4.2 Opredelitev posebnih sporocil za plovbo po celinskih vodah
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2.4.4.2.1 Posebno sporocilo za plovbo po celinskih vodah FI 10: Stati¢ni in s plovbo povezani
podatki o plovilih za plovbo po celinskih vodah

To sporocilo uporabljajo izklju¢no plovila za plovbo po celinskih vodah za oddajanje stati¢nih in s
plovbo povezanih podatkov, poleg sporocila 5. To sporocilo sledi sporocilu 5 in se poslje takoj ko je
to mogoce (z vidika AIS), z binarnim sporocilom 8.

Tabela 2.7: Porocilo o podatkih plovil za plovbo po celinskih vodah

Parameter Stevilo bitov Opis
Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 8; vedno 8
Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz

Stevila ponovitev sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢

Oznaka pristanisca izplutja 30 Stevilka MMST

Rezerva 2 Ni v uporabi.Nastavljena mora biti na
niclo.  Rezervirana za  prihodnjo
upotrabo.

Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6

Posebna  evropska  identifikacijska | 48 8* 6-bitni znaki ASCIT

Stevilka plovila**

Dolzina plovila** 13 1 - 8000 (ostalo se ne uporablja)

dolzina plovila v 1/10m
0 = privzeto

Sirina plovila** 10 1 - 1000 (ostalo se ne uporablja) sirina
plovila v 1/10m;
0 = privzeto

Vrsta kombinacije ali plovila** 14 Numeri¢na klasifikacija ERI
(CODES): 1 Vrsta plovila in konvoja,
kot opisuje PRILOGA E: Virste ladij
ERI

Nevarni tovor** 3 Stevilo modrih stozcev/luéi 0 - 3; 4 =
B-zastava, 5 =
privzeto = neznano

Ugtez** 11 1 - 2000 (ostalo se ne uporablja) ugrez
v 1/100m, 0 =
privzeto = neznano

Natovorjena/raztovotjena™* 2 = natovorjena, 2 = raztovorjena, 0 =
ni na voljo/privzeto, 3
se ne uporablja

Informacije o kakovost hitrosti** 1 1 = visoka, 0 = nizka/GNSS =
privzeto *

Informacije o kakovosti smeri** 1 1 = visoka, 0 = nizka/GNSS =
privzeto *

Informacije o kakovosti usmeritve | 1 1 = visoka, 0 = nizka = privzeto *

plovila**

Rezerva®* 8 Ni v uporabi.Nastavljena mora biti na
niclo.  Rezervirana za  prihodnjo
uporabo.

168 Zavzema 1 rezo

* ¢e nobeden od homologiranih senzotjev (npr. gyro) ni povezan s transponderjem, se nastavi na 0.
** Binarni podatki

Podrobnosti glede sifriranja vrst ladij ERI so navedene v prilogi E.
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2.4.4.2.2 Posebno sporocilo za plovbo po celinskih vodah FI 21:
ETA na zapornici/mostu/terminalu

To sporocilo uporabljajo plovila za plovbo po celinskih vodah izklju¢no za posiljanje porocila ETA
zapornici, mostu ali terminalu, da zaprosijo za ¢asovno rezo pri nacrtovanju virov. Sporocilo se poslje
z binarnim sporocilom 6.

Potrditev sprejema funkcijskega sporocila plovbe po celinskih vodah 22 prispe v 15 minutah. V
nasprotnem primeru se funkcijsko sporocilo plovbe po celinskih vodah 21 enkrat ponovi.

Tabela 2.8: Porocilo ETA

Parameter Bit Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 6; vedno 6

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz $tevila ponovitev
sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢

Oznaka pristanisca izplutja 30 MMSI stevilka izvorne postaje

Zaporedna $tevilka 2 0-3

Oznaka destinacije/namembnega | 30 MMSI stevilka ciljne postaje *

pristani§ca

Ponovno posiljanje zastave 1 Ponovno posiljanje zastave se nastavi ob prenosu:
0 = brez ponovnega posiljanja = privzeto; 1 =
ponovno posiljanje.

Rezerva 1 Ni v uporabiNastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.

Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6

Koda drzave UN** 12 2*%6-bitni znaki

Koda lokacije UN** 18 3*6-bitni znaki

Stevilka odseka plovne poti** 30 5*6-bitni znaki

Koda terminala** 30 5%6-bitni znaki

Hektometer plovne poti** 30 5*6-bitni znaki

ETA na zapornici/mostu/terminalu®* | 20 Predvideni ¢as prihoda: MMDDHHMM UTC

Biti 19 - 16: mesec; 1 - 12; 0 = ni na voljo =
privzeto;

Biti 15 - 11: dan; 1 - 31; 0 = ni na voljo = privzeto;
Biti 10 - 6: ura; 0 - 23; 24 = ni na voljo = privzeto;
Biti 5 - 0: minuta; 0 - 59; 60 = ni na voljo =

privzeto.
Stevilo pomoznih vlacilcev** 3 0 - 6, 7 = neznano = privzeto
Visina plovila nad vodno gladino** 12 0 - 4000 (ostalo ni v uporabi), v 1/100m, 0 =
privzeto =
ni v uporabi
Rezerva 5 Ni v uporabiNastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.
248 Zavzema 2 rezi

! Virtualna Stevilka MMSI se uporablja za vsako drzavo. Vsako nacionalno omrezje AIS uporablja virtualno stevilko MMSI,
kadar posilja sporocila naslovljena na druge drzave.
** Binarni podatki
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2.4.4.2.3 Posebno sporocilo za plovbo po celinskih vodah FI 22:

RTA na zapornici/mostu/terminalu

To sporocilo posiljajo samo bazne postaje, da dolo¢enemu plovilu dodelijo RTA na zapornici, mostu
ali terminalu. To sporocilo se poslje z binarnim sporocilom 6, kot odgovor na funkcijsko sporocilo

plovbe po celinskih vodah 21.

Tabela 2.9: Porocilo RTA

Parameter Bit Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 6; vedno 6

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz $tevila ponovitev
sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj vec

Oznaka pristani$ca izplutja 30 MMSI stevilka izvorne postaje

Zaporedna $tevilka 2 0-3

Oznaka destinacije/namembnega | 30 MMSI stevilka ciljne postaje

pristani§ca

Ponovno poéiljanje zastave 1 Ponovno posiljanje zastave se nastavi ob prenosu:
0 = brez ponovnega posiljanja = privzeto; 1 =
ponovno posiljanje.

Rezerva 1 Ni v uporabiNastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.

Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6

Koda drzave UN** 12 2*6-bitni znaki

Koda lokacije UN** 18 3*6-bitni znaki

Stevilka odseka plovne poti** 30 5%6-bitni znaki

Koda terminala** 30 5%6-bitni znaki

Hektometer plovne poti** 30 5%6-bitni znaki

RTA na zapornici/mostu/terminalu** | 20 Priporoceni ¢as prihoda: MMDDHHMM UTC
Biti 19 - 16: mesec; 1 - 12; 0 = ni na voljo =
privzeto;
Biti 15 - 11: dan; 1 - 31; 0 = ni na voljo = privzeto;
Biti 10 - 6: ura; 0 - 23; 24 = ni na voljo = privzeto;
Biti 5 - 0: minuta; 0 - 59; 60 = ni na voljo =
privzeto.

Status zapornice/mostu/terminala** 2 0 = usposobljen za delovanje
1 = omejeno delovanje (npr. ovire zaradi tehni¢ne
tezav, na voljo je le ena zaporna komora, itd.)
2 = v okvari
3 = ni na voljo

Rezerva** 2 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.

232 Zavzema 2 rezi

** Binarni podatki
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2.4.4.2.4 Posebno sporotilo za plovbo po celinskih vodah FI 55: Stevilo ljudi na krovu

To sporocilo posiljajo samo plovila za plovbo po celinskih vodah za obvescanje o Stevilu oseb
(potnikov, clanov posadke, ladijskega osebja) na krovu. Sporocilo se poslje z binarnim sporocilom 6,
po moznosti ob dogodku, ali na zahtevo z uporabo binarnega funkcijskega sporocila 2 TAL

Namesto tega se lahko uporabi binarno sporocilo standarda IMO "stevilo oseb na krovu" (Stevilo 16

TAI).

Tabela 2.10: Porocilo o osebah na krovu

Parameter Bit Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporodila je 6; vedno 6

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz Stevila
ponovitev sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢

Oznaka pristanisca izplutja 30 MMSI $tevilka izvorne postaje

Zaporedna Stevilka 2 0-3

Oznaka destinacije/namembnega | 30 MMSI $tevilka ciljne postaje

pristani§ca

Ponovno poéiljanje zastave 1 Ponovno posiljanje zastave se nastavi ob
prenosu:
0 = brez ponovnega posiljanja = privzeto; 1
= ponovno posiljanje.

Rezerva 1 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.

Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6

Stevilo ¢lanov posadke na krovu** 8 0 - 254 clanov posadke, 255 = neznano =
privzeto

Stevilo potnikov na krovu** 13 0 - 8190 potnikov, 8191 = neznano =
privzeto

Stevilo ladijskega osebja na krovu** 8 0 - 254 clanov ladijskega osebja, 255 =
neznano = privzeto

Rezerva®* 51 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.

168 Zavzema 1 rezo

** Binarni podatki

Naslednja sporocila potrebujejo podrobnejso obravnavo:
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2.4.4.2.5 Posebno sporocilo za plovbo po celinskih vodah FI 23: Opozorilo EMMA

Opozorilo EMMA se uporablja za opozarjanje odpravnikov, ki uporabljajo grafiéne simbole na
zaslonu ECDIS, o tezkih vremenskih razmerah. Naslednje sporocilo lahko prenese podatke EMMA z
uporabo kanala AIS. Ne nadomesti opozoril "Obvestila kapitanom".

To sporocilo posiljajo samo bazne postaje za posredovanje vremenskih opozoril vsem plovilom na
dolo¢enem obmocdju. Sporocilo se poslje na zahtevo z binarnim sporocilom 8.

Tabela 2.11: Porocilo o opozorilih EMMA

Parameter Bit Opis
Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 8; vedno 8
Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz $tevila ponovitev
sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢
Oznaka pristanisca izplutja 30 MMSI stevilka izvorne postaje
Rezerva 2 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.
Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6
Zacetni datum** 17 Zacetek obdobja veljavnosti (LLLLMMDD),
Biti 18-10: leto od 2000 1-255; 0 = privzeto)
Biti 9-6: mesec (1-12; 0 = privzeto)
Biti 5-1: dan (1-31; 0 = privzeto)
Konc¢ni datum** 17 Konec obdobja veljavnosti (LLLLMMDD),
Biti 18-10: leto od 2000 1-255; 0 = privzeto)
Biti 9-6: mesec (1-12; 0 = privzeto)
Biti 5-1: dan (1-31; 0 = privzeto)
Zacetni Cas** 11 Zacetni cas obdobja veljavnosti (HHMM) UTC
Biti 11-7: ura (0-23; 24 = privzeto)
Biti 6-1: minuta (0-59; 60 = privzeto)
Konc¢ni cas** 11 Konéni ¢as obdobja veljavnosti (HHMM) UTC
Biti 11-7: ura (0-23; 24 = privzeto)
Biti 6-1: minuta (0-59; 60 = privzeto)
Zacetna zemljepisna dolzina** 28 Zacetek odseka plovne poti
Zacetna zemljepisna $irina** 27 Zacetek odseka plovne poti
Kon¢na zemljepisna dolzina** 28 Konec odseka plovne poti
Koncna zemljepisna Sirina** 27 Konec odseka plovne poti
Vrstat* 4 Vrsta vremenskega opozorila: 0 =
privzeto/neznano, za ostalo glej
PRILOGO B: KODE EMMA, tabela B.1
Najmanjéa vrednost** 9 Bit 0: 0 = pozitivna, 1 = negativna vrednost =
privzeto
Biti 1 - 8 = vrednost (0 - 253; 254 = 254 ali vec, 255
= neznano = privzeto)
Najvedja vrednost®* 9 Bit 0: 0 = pozitivna, 1 = negativna vrednost =
privzeto
Biti 1 - 8 = vrednost (0 - 253; 254 = 254 ali vec, 255
= neznano = privzeto)
Klasifikacija** 2 Klasifikacija opozotila (0 = neznano/ptivzeto, 1 =
rahlo,
2 = stednje, 3 = mocno/resno) v skladu s
PRILOGO B: KODE EMMA CODES, tabela B.2
Smer vetra** 4 Smer vetra: 0 = privzeto/neznano za ostalo glej
PRILOGO B: KODE EMMA, tabela B.3
Rezerva** 6 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na niclo.
Rezervirana za prihodnjo uporabo.
256 Zavzema 2 rezi

** Binarni podatki
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Tabela 2.12: Kode za vrste vtemena

Koda | Opis AIS
W1 Veter 1
RA Dez 2
SN Sneg in led 3
TH Neurje 4
FO Megla 5
LT Nizka temperatura 6
HT Visoka temperatura 7
FL Poplava 8
FI Gozdni pozar 9

Tabela 2.13: Kode kategorij za vrste vremena

Koda | Opis AIS
1 Rahlo 1
2 Srednje 2
3 Moc¢no 3

Tabela 2.14: Kode smeri vetra

Koda | Opis AIS
N Sever 1
NE Severovzhod 2
E Vzhod 3
SE Jugovzhod 4
S Jug 5
SW Jugozahod 6
W Zahod 7
NW Severozahod 8
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2.4.4.2.6 Posebno sporocilo za plovbo po celinskih vodah 24: vodostaji

To sporocilo se uporablja za obvescanje kapitanov o dejanskih vodostajih na njihovem obmod¢ju. Gre
za dodatne kratkoro¢ne informacije o vodostajih, ki se posredujejo z "obvestili kapitanom". Hitrost
posodabljanja dolo¢i pristojni organ. Z uporabo vecih sporocil je mozno posredovati informacije o
globini vode v ve¢ kot 4 vodostajih.

To sporocilo posiljajo samo bazne postaje za posredovanje informacij o vodostaju vsem plovilom na
doloc¢enem obmo¢ju. Sporoéilo se posilja v rednih intervalih z binarnim sporocilom 8.

Tabela 2.15: Porocilo o vodostajih

Parameter Bit Opis
Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 8; vedno 8
Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz Stevila ponovitev
sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢
Oznaka pristanisca izplutja 30 MMSI stevilka
Rezerva 2 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na nic¢lo. Rezervirana
za prihodnjo uporabo.
Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6
Koda drzave UN** 12 Koda drzave UN z uporabo 2*6-bitnih znakov v skladu s
specifikacijo ERI
Oznaka merilnika** 11 Posebna nacionalna oznaka merilnika *1
1-2047, 0 = privzeto = neznano
Vodostaj** 14 Bit 0: 0 = negativna vrednost, 1 = pozitivna vrednost
Biti 1-11: 1-8191, v 1/100m, 0 = neznano = privzeto *2
Oznaka merilnika** 11 Posebna nacionalna oznaka merilnika *1
1-2047, 0 = privzeto = neznano
Vodostaj** 14 Bit 0: 0 = negativna vrednost, 1 = pozitivna vrednost
Biti 1-11: 1-8191, v 1/100m, 0 = neznano = privzeto *2
Oznaka merilnika** 11 Posebna nacionalna oznaka merilnika *1
1-2047, 0 = privzeto = neznano
Vodostaj** 14 Bit 0: 0 = negativna vrednost, 1 = pozitivna vrednost
Biti 1-11: 1-8191, v 1/100m, 0 = neznano = privzeto *2
Oznaka merilnika** 11 Posebna nacionalna oznaka merilnika *1
1-2047, 0 = privzeto = neznano
Vodostaj** 14 Bit 0: 0 = negativna vrednost, 1 = pozitivna vrednost
Biti 1-11: 1-8191, v 1/100m, 0 = neznano = privzeto *2
168 Zavzema 1 rezo

*1 Za vsako drzavo jo doloci ERI
*2 Diferenc¢na vrednost, ki se nanasa na referen¢ni vodostaj (GIW v Nem¢iji, RNW na Donavi)

** Binarni podatki
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2.4.4.2.7 Posebno sporocilo za plovbo po celinskih vodah 40: status signala

To sporodilo posiljajo samo bazne postaje za obvescanje o statusu razlicnih svetlobnih signalov vsem
plovilom na dolo¢enem obmodju. Informacije se prikazejo na zunanjem zaslonu celinskega ECDIS
kot dinamicni simboli. Sporo¢ilo se posilja v rednih intervalih z binarnim sporocilom 8.

Tabela 2.16: Porocilo o statusu signala

Parameter Bit Opis

Oznaka sporocila 6 Oznaka tega sporocila je 8; vedno 8

Kazalnik ponovitev 2 Ponavljalnik ga uporablja za prikaz Stevila ponovitev
sporocila.
Privzeto = 0; 3 = ne ponavljaj ve¢

Oznaka pristanisca izplutja 30 MMSI stevilka

Rezerva 2 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na niclo. Rezervirana
za prihodnjo uporabo.

Identifikator aplikacije** 16 Kot je opisano v tabeli 2.6

Zemljepisna  dolzina  polozaja | 28 Zemljepisna dolzina v 1/10 000 min (+180 stopinj,

signala Vzhod = pozitivna, Zahod = negativna.
181 stopinj (6791ACO hex) = ni na voljo = privzeto)

Zemljepisna Sirina polozaja signala | 27 Zemljepisna sirina v 1/10 000 min (£90 stopinj, Sever
= pozitivna, Jug = negativna, 91 stopinj (3412140 hex) =
ni na voljo = privzeto)

Oblika signala 4 0,15 = neznano = privzeto, 1-14 oblika signala kot je
navedeno v PRILOGI C: PRIMER STATUSA
SIGNALA

Usmeritev signala 9 Stopinje (0-359) (511 oznacuje ni na voljo = privzeto).

Smer vpliva 3 1 = v smeri proti toku, 2 = v smeri toka, 3 = na levi breg,
4 = na desni breg, 0 = neznano = privzeto, ostalo ni v
uporabi

Stanje luci 30 Stanje (1 do 7) od najvec¢ 9 luci (lu¢ 1 do luci 9 od leve
proti desni, 100000000 pomeni barvo 1 pri luci 1) na
signal v skladu s PRILOGO C: Primer statusa signala.
000000000 = privzeto,
777777777 maksimum, ostalo ni v uporabi

Rezerva 11 Ni v uporabi, nastavljena mora biti na ni¢lo. Rezervirana
za prihodnjo uporabo.

168 Zavzema 1 rezo

Primer statusa signala je naveden v PRILOGI C: PRIMER STATUSA SIGNALA
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PRILOGA A: OPREDELITVE

A.1 Storitve
Reéne informacijske storitve (RIS)

Evropski koncept za usklajene informacijske storitve za podporo upravljanju prometa in prevoza na
podroc¢ju plovbe po celinskih vodah, vklju¢no z vmesniki do drugih vrst prevoza.

Upravljanje prometa plovil

Upravljanje prometa plovil zagotavlja tako ustne kot elektronske informacije, ter daje navodila pri
srecanju s plovili in odgovore plovilom v pretoku prometa, da bi dosegli kar najbolj teko¢ (ucinkovit)
in varen prevoz.

Upravljanje prometa plovil vkljucuje najmanj enega izmed spodaj navedenih elementov:

* Sistem za nadzor plovbe

* Informacijske storitve

* Storitve za pomoc pri plovbi

* Storitve za organizacijo prometa

* Nacértovanje upravljanja zapornic (dolgorocno in srednjero¢no)
* Upravljanje z zapornicami

* Nacrtovanje upravljanja mostov (srednjerocno in kratkoro¢no)
* Upravljanje z mostovi

* Navigacijske informacije

Sistem za nadzor plovbe (VTS)

Sistem za nadzor plovbe je storitev, ki jo izvaja pristojni organ. Namenjena je izboljsanju varnosti in
ucinkovitosti prometa plovil in zas¢iti okolja.

Sistem mora biti sposoben vplivati na promet in se odzivati na prometne razmere, ki nastanejo na
obmodju.

Storitve VIS — VTS vkljucuje najmanj informacijske storitve, lahko pa vkljucuje tudi druge storitve,
kot so storitve pomoci pri plovbi, ali storitve za organizacijo prometa, ali oboje, kot je doloceno
spodaj:

* Informacijska storitev je storitev za pravocasno zagotavljanje pomembnih informacij za sprejemanje
odlo¢itev glede plovbe na krovu.

* Pomo¢ pri plovbi je storitev, ki pomaga pri sprejemanju odlocitev o plovbi na krovu in spremlja
njihove ucinke. Pomo¢ pri plovbi je Se posebej pomembna pri zmanjsani vidljivosti, ali v tezkih
vremenskih razmerah, ter v primeru napak ali okvar, ki vplivajo na radar, krmiljenje ali pogon.
Navigacijska pomoc¢ je podana v predpisani obliki informacije o polozaju na zahtevo udelezenca v
prometu, ali v posebnih okoli$¢inah, kadar se operaterju VTS to zdi potrebno.

* Storitev za organizacijo prometa je storitev za preprecevanje razvoja nevarnih razmer v prometu

plovil z upravljanjem prometnih tokov, ter z zagotavljanjem varnega in ucinkovitega pretoka prometa
plovil na obmocju VTS.
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(Vir: Smernice IALA VTYS)

Obmocje VTS je prostorsko doloceno, uradno razglaseno obmocje VIS. Obmodje VTS je lahko
nadalje razdeljeno na podobmocja ali sektorje. (Vir: Smernice IALA VTS)

Navigacijske informacije so informacije, posredovane poveljniku na krovu kot pomoc¢ pri
sprejemanju odlocitev na krovu. (Vir: Smernice IALA VTS)

Takti¢ne prometne informacije (TTI) so informacije, ki vplivajo na takoj$nje odlocitve kapitana
ali operaterja VIS glede na dejansko stanje prometa in bliznjo geografsko okolico. Takticna slika
prometa vsebuje informacije o polozaju in posebne informacije o plovilih za vse tarce, ki jih zazna
radar in so predstavljene na elektronski navigacijski karti in so, ¢e je to na voljo, podkrepljene z
zunanjimi prometnimi informacijami, kot so informacije, ki jih posreduje AIS. TTI so lahko na voljo
na krovu plovila ali na kopnem, npr. v centru VTIS. (Vir: Smernice PIANC RIS 2004)

StrateSske prometne informacije (STI) so informacije, ki vplivajo na srednjerocne in dolgorocne
odlocitve uporabnikov RIS. Strateska prometna slika prispeva k sposobnosti na¢rtovanja odlocitev
glede varne in ucinkovite plovbe. Strateska prometna slika nastane v centru RIS in se na zahtevo
posteduje uporabnikom. Strateska prometna slika vkljucuje vsa zadevna plovila v obmocju RIS, ter
njihove lastnosti, tovor in polozaj. Posredujejo se z glasovnim sporocanjem prek VHF ali z
elektronskim porocanjem z ladij in so shranjene v podatkovni bazi ter predstavljene v tabeli ali na
elektronski kart. Strateske prometne informacije lahko posteduje center RIS/VTS ali uprava. (Vit:
Smernice PIANC RIS 2004)

Sledenje in dolocanje poloZaja (plovil)

* Sledenje (plovil) oznacuje funkcijo ohranjanja informacij o statusu plovila, kot so trenutni polozaj
in znadilnosti, ter — e je potrebno — informacij o tovoru in posiljkah.

* Dolo¢anje poloZaja (plovil) pomeni pridobivanje informacij v zvezi s trenutnim polozajem plovila
ter — ¢e je potrebno — informacij o tovoru, posiljkah in opremi. (Vir: Smernice PIANC RIS 2004)

Spremljanje prometa plovil zagotavlja pomembne informacije v zvezi z gibanjem zadevnih plovil v
obmo¢ju RIS. To vkljucuje informacije o identiteti plovila, polozaju, (visti tovora) in
destinaciji/namembnem pristaniséu. (novo)

Logistika

Naértovanje, izvajanje in nadzor gibanja in nameséanja ljudi in/ali blaga, ter podporne dejavnost,
povezane s tak§nim gibanjem in namescanjem znotraj sistema, organiziranega za doseganje posebnih
ciljev. (Vir: Standardizacija COMPRIS WP8)

A.2 Akterji
Poveljnik plovila

Oseba, ki je odgovorna za splosno varnost plovila, tovora, potnikov in posadke, ter s tem za
nacrtovanje plovbe plovila in stanje plovila, tovora, potnikov, ter za kakovost in Stevil¢nost posadke.
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Krmar

Oseba, ki upravlja plovilo v skladu z navodili nac¢rta plovbe poveljnika plovila.
(Vir: COMPRIS WP2, Arhitektura)

Operater VTS
Oseba, ki je ustrezno usposobljena s strani pristojnega organa in izvaja eno ali ve¢ nalog, ki
prispevajo k storitvam VTS. (Vir: Smernice za celinske vode IALA VTS).

Oseba, ki spremlja in nadzoruje teko¢ in varen potek prometa na obmodcju okoli centra VTS. (Vir:
COMPRIS WP2, Arhitektura)

Pristojni organ

Pristojni organ je organ, ki ga je vlada v celoti ali delno pooblastila za varnost, vklju¢no s prijaznostjo
do okolja in ucinkovitostjo prometa plovil. Pristojni organ je obicajno zadolzen za nacrtovanje,
pripravo financiranja in usposobitev RIS. (Vir: Smernice PIANC RIS 2004)

Organ RIS
Organ RIS je organ, ki je odgovoren za upravljanje, delovanje in usklajevanje RIS, za sodelovanje z

udelezenimi plovili, ter za varno in ucinkovito zagotavljanje storitev. (Vir: Smernice RIS, PIANC
2004)

Operater RIS
Oseba, ki izvaja eno ali ve¢ nalog, ki prispevajo k storitvam RIS. (novo)

Operater zapornice
Oseba, ki spremlja in nadzoruje tekoc¢ in varen pretok prometa v okolici zapornice in skozi zapornico
in je odgovorna za postopek delovanja zapornic. (Vir: COMPRIS WP2, Arhitektura)

Operater mostu
Oseba, ki spremlja in nadzoruje teko¢ in varen pretok prometa okoli premicnega mostu in je
odgovorna za delovanje premic¢nega mostu. (Vir: COMPRIS WP2, Arhitektura)

Operater terminala (Sinonim: pristaniski delavec)

Oseba, odgovorna za natovarjanje, razporejanje in raztovatjanje plovil. (Vir: Standardizacija
COMPRIS WPS8)
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Upravljalec flote
Oseba, ki nacrtuje in opazuje dejanski (plovni) status vecih plovil, ki se gibljejo ali delajo pod
vodstvom enega upravitelja ali lastnika. (Novo)

Operator v centru za nujne primere ob pojavu nesrec
Oseba, ki spremlja, nadzoruje in organizira varno in mirno resevanje nesrec, incidentov in katastrof.

(Novo)

Posiljatelj (Sinonim: $pediter ali odpravnik tovora)

Trgovec (oseba), s katerim ali v imenu katerega je bila sklenjena prevozna pogodba s prevoznikom,
ali oseba, v imenu katere je blago dejansko dostavljeno $pediterju v skladu s prevozno pogodbo. (Vir:
Standardizacija COMPRIS WP8)

Prejemnik
Oseba, ki je navedena v prevoznem dokumentu kot prejemnik blaga, tovora ali zabojnikov. (Vir:
Glosar transporta in logistike (P&O Nedlloyd) in Standardizacija COMPRIS WPS8)

Spediterska agencija (Sinonim: odpravnik tovora)

Oseba, ki je v imenu izvajalca prevoza odgovorna za fiziéni prevoz blaga. Spediterska agencija nudi
$pediterjem prevozne zmogljivosti v imenu izvajalca prevoza in je v tem smislu posrednik med
dobaviteljem in poveljnikom plovila. (Vir: COMPRIS WP2, Arhitektura)

Dobavitelj
Oseba, ki je v imenu $pediterja odgovorna za organizacijo fizi¢nega prevoza blaga, ki ga je treba
izmenjati. Dobavitelj ponuja tovor prevoznikom v imenu S$pediterja. (Vir: COMPRIS WP2,
Arhitektura)

Carina
Oddelek drzavne uprave, ki se ukvarja z obra¢unavanjem dajatev in davkov na blago, uvozeno iz
tujih drzav, in z nadzorom nad izvozom in uvozom blaga, npr. dovoljeno kvoto prepovedanega

blaga. (Vir: Glosar transporta in logistike (P&O Nedlloyd))
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PRILOGA B: KODE EMMA

Tabela B.1: Kode za vrste vremena

STANDARD O SLEDENJU IN DOLOCANJU POLOZAJA PLOVIL

Koda Opis (ANG) Opis (SLO)

WI Wind Veter

RA Rain Dez

SN Snow and ice Sneg in led

TH Thunderstorm Neurje

FO Fog Megla

LT Low temperature Nizka temperature
HT High temperature Visoka temperature
FL Flood Poplava

FI Fire in the forest Gozdni pozar

Tabela B.2: Kode kategorij za vrste viemena

Koda Opis (ANG) Opis (SLO)

1 Slight Rahlo

2 Medium Srednje

3 Strong, heavy Moc¢no
Tabela B.3: Kode smeti vetra

Koda Opis (ANG) Opis (SLO)

N North Sever

NE North east Severovzhod

E East Vzhod

SE South east Jugovzhod

S South Jug

SW South west Jugozahod

W West Zahod

NW North west Severozahod
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PRILOGA C: PRIMER STATUSA SIGNALA

C.1 Stanje luci

1 2 3 4 5 6 7

Primeri prikazujejo sivo ozadje v kvadratu fiksne velikosti priblizno 3 mm x 3 mm na vseh lestvicah
prikazovalnika s "tablo", kot se uporablja za trenutni statiéni signal v predstavitveni knjiznici. Bela
tocka v srediscu table kaze polozaj in sama tabla omogoca uporabniku, da prebere smer vpliva (na
zapornici so npt. pogosto znaki za plovila, ki zapuscajo zaporno komoro, in plovila, ki vstopajo v
zaporno komoro na notranji in zunanji strani konstrukcije vrat). Vendar pa lahko proizvajalec
programske opreme za zaslon dolo¢i obliko simbola in barvo ozadja.

Status signala je lahko "brez luéi", "bela", "rumena”, "zelena", "rdeca", "bela utripajoca” in "rumena

utripajoca” v skladu s CEVNL

C.2 Oblike signala
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g9l 010

Za vsakega od teh signalov obstaja ve¢ moznih kombinacij luc¢i. Potrebno je uporabiti
stevilko, ki oznacuje vrsto signala in Stevilko za vsako lu¢ na signalu, da se oznaci njegov status.

1 = brez ludi,

2 = bela,

3 = rumena,
4 = zelena,
5 = rdeca,

6 = bela utripajoca, ter
7 = rumena utripajoca.
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PRILOGA D: PREDLAGANI STAVKI DIGITALNEGA VMESNIKA ZA
CELINSKI AIS

D.1 Vhodni Stavki

Serijski digitalni vmesnik za AIS podpirajo obstojeci stavki IEC 61162-1 in novi stavki IEC
61162-1. Podrobni opisi stavkov digitalnega vmesnika se nahajajo v 2. izdaji IEC 61162-1 ali
v "Javno dostopni specifikaciji" IEC PAS 61162-100.

Ta priloga vsebuje osnutek informacij, uporabljenih med razvojem celinskega AIS, za vnos
posebnih podatkov za plovbo po celinskih vodah (glej 2.4 Spremembe protokola za celinski
AIS) v enoto celinskega AIS na krovu. Nove stavke IEC 61162-1 je potrebno natanc¢no
opredeliti. Do sprejetja odobrenih stavkov za celinski AIS s strani IEC 61162-1 se uporablja
lastniski stavek.

D.2 Staticni podatki o plovilih na celinskih vodnih obmocjih
Ta stavek se uporablja za vnos staticnih podatkov o plovilih, ki plujejo po celinskih vodnih obmogjih,

v enoto celinskega AIS. Za nastavitev staticnih podatkov o plovilih na celinskih vodnih obmo¢jih je
predlagan stavek $PIWWSSD z naslednjo vsebino:

SPIWWESD coccoons, oo 00 X 00 X K X X hh=CR>=LF=

quality of heading informaticn g8
quality of course information ]

quality of speed information

o

beam of =hip 3

length of ship 2

type of ship 1

EMI

OPOMBA 1: Vrsta plovila ERI v skladu s klasifikacijo ERI (glej prilogo E)
OPOMBA 2: Dolzina plovila 0 do 800,0 metrov

OPOMBA 3: Sirina plovila 0 do 100,0 metrov

OPOMBA 4: Kakovost informacij o hitrosti 1=visoka ali 0=nizka
OPOMBA 5: Kakovost informacij o smeti plovbe 1=visoka ali 0=nizka
OPOMBA 6: Kakovost informacij o usmeritvi plovila 1=visoka ali 0=nizka
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D.3 Podatki o plovbi po celinskih vodnih obmoc¢jih

Ta stavek se uporablja za vnos podatkov o plovbi po celinskih vodnih obmo¢jih v enoto celinskega
AlS. Za nastavitev podatkov, povezanih s plovbo po celinskih vodnih obmogjih, je predlagan stavek
$PIWWIVD z naslednjo vsebino:

SPIWWID a0, 0 300 00, 300, 00 ) ix* hh=CR=<LF=

number of ghipboard personnegl 3
number of pagsengers g
7
number of crew members

numkber of assisting tug boats B

air draught 3

draught 4
Loadediunlpaded 3

hazardous cargo 2

1

reporting rate

OPOMBA 1: Glej tabelo 2.5 Nastavitve hitrosti porocanja, privzeta nastavitev: 0

OPOMBA 2: Stevilo modtih stozcev: 0-3, 4=B-zastava, 5=privzeto=neznano

OPOMBA 3: 0=ni na voljo=privzeto, 1=natovotjena, 2=raztovorjena, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 4: Stati¢ni ugrez plovila 0 do 20,00 metrov, 0=neznano=privzeto, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 5: Visina plovila nad vodno gladino 0 do 40,00 metrov, 0=neznano=ptivzeto, ostalo se ne
uporablja

OPOMBA 6: Stevilo pomoznih vlacilcev 0-6, 7=privzeto=neznano, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 7: Stevilo &anov posadke na krovu 0 do 254, 255=neznano=privzeto, ostalo se ne
uporablja

OPOMBA 8: Stevilo potnikov na krovu 0 do 8190, 8191=neznano=privzeto, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 9: Stevilo ladijskega osebja na krovu 0 do 254, 255=neznano=privzeto, ostalo se ne
uporablja
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Opomba: Predhodni predlagani vhodni stavek $PIWWVSD, uporabljen v enotah celinskega AIS, ki
je bil razvit pred tem standardom, vsebuje polje parametra "modti znak", ki bi lahko povzrocil
navzkrizje s poljem parametra "zastave za regionalno uporabo" v stavku $--VSD, glede na IEC
61162-1: Stati¢ni podatki o potovanju VSD-AIS.

V novih transponderjih AIS se ne uporablja se ve¢, vendar pa ga morajo zaradi zdruzljivosti podpirati
zunanje aplikacije.

SPINWWSD 3 o 00 000 0 K, o, 0, Xk X *hh=CR=<LF>

number of shipboard personnel 10
number of passengers 9
g

number of crew members

number of azzisting tug boats 7

air draught 8
draught 3

Loaded/unlocaded 4
hazardous cargo =

blue sign 2

L reporting rate

OPOMBA 1: 0=ni na voljo=privzeto=tovarniske nastavitve, 1=nastavitve SOLAS, 2=Nastavitve za
celinske plovne poti (2 sekundi), ostalo se ne uporablja

OPOMBA 2: 0=ni na voljo=privzeto, 1=ni nastavljeno, 2=nastavljeno, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 3: Stevilo modtih stozcev: 0-3, 4=B-zastava, 5=privzeto=neznano

OPOMBA 4: 0=ni na voljo=privzeto, 1=natovotjena, 2=raztovorjena, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 5: Stati¢ni ugrez plovila 0 do 20,00 metrov, 0=neznano=privzeto, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 6: Visina plovila nad vodno gladino 0 do 40,00 metrov, 0=neznano=privzeto, ostalo se ne
uporablja

OPOMBA 7: Stevilo pomoznih vlacilcev 0-6, 7=privzeto=neznano, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 8: Stevilo &anov posadke na krovu 0 do 254, 255=neznano=privzeto, ostalo se ne
uporablja

OPOMBA 9: Stevilo potnikov na krovu 0 do 8190, 8191=neznano=privzeto, ostalo se ne uporablja
OPOMBA 10: Stevilo ladijskega osebja na krovu 0 do 254, 255=neznano=privzeto, ostalo se ne
uporablja
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PRILOGA E: VRSTE PLOVIL ERI

Ta tabela se uporablja za pretvorbo vrst plovil UN, ki se uporabljajo v sporocilu plovbe po celinskih
vodah 10, v vrste IMO, ki se uporabljajo v sporocilu 5 IMO.

KODA ERI KODA AIS
Celotna koda U Naziv plovila (SLO) Prva Druga
Stevilka Stevilka
8000 Ne Vrsta plovila neznana 9 9
8010 N Motorno tovorno plovilo 7 9
8020 Vv Motorni tanker 8 9
8021 \Y Motorni tanker, tekoci tovor, vrsta N 8 0
8022 \Y Motorni tanker, tekoci tovor, vrsta C 8 0
8023 \4 Motorni tanker, suhi tovor kot teko¢i (npr. cement) 8 9
8030 Vv Kontejnersko plovilo 7 9
8040 v Plinski tanker 8 0
8050 C Motorno tovorno plovilo, vlacilec 7 9
8060 C Motorno tovorno plovilo, vlacilec 8 9
8070 C Motorno tovorno plovilo z eno ali ve¢ vzdolznimi plovilomi 7 9
8080 C Motorno tovorno plovilo s tanketjem 8 9
8090 C Motorno tovorno plovilo, ki potiska eno ali ve¢ tovornih ladij 7 9
8100 C Motorno tovorno plovilo, ki potiska najmanj en tanker 8 9
8110 Ne Vlacilec, tovorno plovilo 7 9
8120 Ne Vlacilec, tanker 8 9
8130 C Vlacilec, tovorna plovilo, sklopljena 3 1
8140 C Vlagilec, tovorna plovilo/tanker, sklopljena 3 1
8150 N Tovorna barza 9 9
8160 v Tankerska barza 9 9
8161 \% Tankerska barza, tekoci tovor, vrsta N 9 0
8162 A% Tankerska barZa, tekoci tovor, vrsta C 9 0
8163 Vv Tankerska barza, suhi tovor kot teko¢i (npr. cement) 9 9
8170 v Tovorno plovilo s kontejnerji 8 9
8180 v Tankerska barza, plin 9 0
8210 C Potisni vlacilec, ena tovorna barza 7 9
8220 C Potisni vlacilec, dve tovorni barzi 7 9
8230 C Potisni vlacilec, tri tovorne barze 7 9
8240 C Potisni vlacilec, $tiri tovorne barze 7 9
8250 C Potisni vlacilec, pet tovornih barz 7 9
8260 C Potisni vlacilec, $est tovornih barz 7 9
8270 C Potisni vlacilec, sedem tovornih barz 7 9
8280 C Potisni vlacilec, osem tovornih barz 7 9
8290 C Potisni vlacilec, devet tovornih barZ 7 9
8310 C Potisni vlacilec, ena tankerska/plinska barza 8 0
8320 C Potisni vlacilec, dve barzi, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8330 C Potisni vlacilec, tri barze, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8340 C Potisni vlacilec, stiri barZe, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8350 C Potisni vlacilec, pet barz, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8360 C Potisni vlacilec, Sest barz, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8370 C Potisni vlacilec, sedem barz, najmanj ena tankerska ali plinska batza 8 0
8380 C Potisni vlacilec, osem barz, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8390 C Potisni vlacilec, devet ali vec¢ barz, najmanj ena tankerska ali plinska barza 8 0
8400 v Vlacilec, enojni 5 2
8410 Ne | Vlacilec, ena ali ve¢ vlecnih ladij 3 1
8420 C Vlacilec, ki pomaga plovilu ali povezani kombinaciji 3 1
8430 v Potisno plovilo, enojno 9 9
8440 v Potnisko plovilo, trajekt, krizarka, plovilo rdecega kriza 6 9
8441 v Trajekt 6 9
8442 v Plovilo rdecega kriza 5 8
8443 Vv Krizarka 6 9
8444 Vv Potniska plovilo brez nastanitvenih zmogljivosti 6 9
8450 v Servisno plovilo, policijska patrulja, pristaniske storitve 9 9
8460 \Y% Plovilo, vzdrzevalno plovilo, plavajoci ladijski Zetjav, plovilo za polaganje kablov, plovilo za | 3 3
polaganje boj, strgaca

8470 C Vlec¢ni predmet, ki ni drugace opredeljen 9 9
8480 Vv Ribisko plovilo 3 0
8490 N Plovilo za prevoz premoga 9 9
8500 N4 Batza, tanker, za prevoz kemikalij 8 0
8510 C Predmet, ki ni drugace opredeljen 9 9
1500 N Pomorsko plovilo za prevoz splosnega tovora 7 9
1510 v Pomorsko plovilo za generalni tovor 7 9
1520 N Pomorsko plovilo za razsuti tovor 7 9
1530 v Tanker 8 0
1540 v Tanker za prevoz utekocinjenega plina 8 0
1850 v Plovilo za $port in rekreacijo, dalj$e od 20 m 3 7
1900 v Hitra plovilo 4 9
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1910 [ V] Hidrogliser [ 4 [0
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PRILOGA F: PREGLED INFORMACIJ, KI JIH ZAHTEVA UPORABNIK IN
PODATKOVNA POLJA, KI SO NA VOLJO V OPREDELJENIH SPOROCILIH

CELINSKEGA AIS

Informacije, ki jih zahteva uporabnik Podatkovno polje v sporocilu celinskega AIS (Da
ali ne)

Oznaka Da

Ime Da

Polozaj Da

Hitrost Da

Smer Da

Modra oznaka namena Da

Usmeritev Lahko izhaja iz smeri.

Destinacija Da

Nacrtovana pot Lahko delno izhaja iz destinacije.

ETA Da

RTA Da

Vrsta plovila ali kombinacije Da

Stevilo pomoznih vlagilcev Da, lahko se doloci posebe;j.

Dimenzije (dolzina in $irina) Da

Ugrez Da

Visina plovila nad vodno gladino Da

Stevilo modrih stozcev Da

Natovotjenost/raztovotjenost Da

Stevilo oseb na krovu Da

Plovni status Da

Omegjitve plovnega prostora

Prosto besedilo. Ni na voljo.

Relativni polozaj

Lahko se izracuna na podlagi informacij o polozaju
plovil.

Relativna hitrost

Lahko se izracuna na podlagi informacij o hitrosti
plovil.

Relativna usmeritev

Lahko se izracuna na podlagi informacij o usmeritvi
plovil.

Relativni zanos

Ni na voljo.

Stopnja obratov

Ni na voljo.
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